
સે#$% ગ અે(લમે+ લીડ વાયર સપાેટ4 5ાેટે67વ 
શીથ

!"ન 1(અ) [3 ગુણ]  
નીચેના શ-ને .ા/ા0યત કરાે: (1) Accuracy (2) precision (3) Reproducibility

જવાબ:

Accuracy: માપવામાં અાવેલા મૂ<ની વા>ત@વક મૂ<ની નBકતા

Precision: અેક જ ઇનપુટને વારંવાર લાગુ કરવા પર સમાન અાઉટપુટ પુનઃઉHI કરવાની સાધનની Kમતા

Reproducibility: બદલાયેલી પNરOP@તઅાે (અલગ પQ@ત, NનરીKક, અથવા સમય) હેઠળ માપવામા ંઅાવે Uારે સમાન જVથાનાં 
માપનના પNરણામાે વX ેસંમ@તની NડYી

સં:હવા<: "APR: ચાે[સતા-સU માટે, ચાેકસાઈ-પુનરાવત4ન, પુન:ઉHાદન-ફેરફાર હેઠળ"

!"ન 1(બ) [4 ગુણ]  
RTD ટ> ા?@ુસરનું બાંધકામ જCરી અાકૃEત સાથે Eવગતવાર સમGવાે. તેની અેHIકેશનની યાદી બનાવાે.

જવાબ:

RTD (Resistance Temperature Detector) અે તાપમાન સે$ર છે જ ેધાતુઅાેના ઇલે67_કલ રે`સa$ તાપમાન સાથે બદલાય છે તે 
`સQાંત પર કાય4 કરે છે.

અાકૃEત:

 

સેK?L ગ અેMલમેO: `સરાbમક કાેર પર વcટળાયેલા શુQ dેNટનમ, Nનકલ, અથવા કાેપર વાયર

લીડ વાયર: RTDને માપન સNકe ટ સાથે fેડે છે

સપાેટR : સે#$% ગ અે(લમે+ને યાં@gક OPરતા 5દાન કરે છે

!ાેટેSTવ શીથ: સે#$% ગ અે(લમે+ને બાh વાતાવરણથી રKણ અાપે છે

RTDના ઉપયાેગાે:

5ાેસેસ ઉiાેગાેમા ંતાપમાન માપન

ફૂડ 5ાેસે`સ% ગ તાપમાન માેNનટNર%ગ

HVAC `સaj

મેNડકલ ઉપકરણાે

સં:હવા<: "RTD: Resistance Temperature Detector - ચાે[સ તાપમાન માપન"

!"ન 1(ક) [7 ગુણ]  
સVકW ટ ડાયા:ામ સાથ ેમેXવેલના YZજનું કાયR સમGવાે. તેના ફાયદા, ગેરફાયદા અને અેHIકેશનાેની યાદી બનાવાે.

જવાબ:
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પVરમાણ મૂ]

સંતુલન સમીકરણ L1 = C4 × R2 × R3

kાે(લટી ફે7ર Q = ωL1/R1 = ωC4R3

મેlવેલ mnજનાે ઉપયાેગ fણીતા કેપે`સટ$ અને રે`સa$ની સંદભ4માં અpાત ઇq7$ માપવા માટે થાય છે.

સVકW ટ અાકૃEત:

 

કાયR!ણાલી:
સંતુલન શરત પર: L1 = C4 × R2 × R3

rારે mnજ સંતુ(લત હાેય, Uારે Nડટે7ર શૂs કરંટ દશા4વે છે. અpાત ઇq7$ L1 ઉપરાેt સમીકરણનાે ઉપયાેગ કરીને ગણવામાં અાવે છે, 
rા ંC4 fણીતા કેપે`સટ$ અન ેR2, R3 fણીતા રે`સa$ છે.

ફાયદાઅાે:

મuમ Q ઇq7સ4 માટે ઉX ચાેકસાઈ

સંતુલન સમીકરણાે vીk$ીથી wતંg છે

ઇq7$ માટે સરળ ગણતરી

ગેરફાયદાઅાે:

અાેછા Q ઇq7ર માપન માટે યાેxય નથી

પNરવત4નશીલ aાqડ4  કેપે`સટરની જyર પડે છે

a_ે  કેપે`સટ$થી 5ભા@વત થાય છે
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P
Q

S RBattery
Galvanometer

ઘટક કાયR

P, Q, S fણીતા રે`સa$

R અpાત રે`સa$

G ગેzવેનાેમીટર (Nડટે7ર)

E DC વાે{ેજ |ાેત

અેHIકેશ?:

5યાેગશાળાઅાેમાં ઇq7$ માપવા

ઇq7$ માનકાેનું કે(લnેશન

ઇq67વ ઘટકાેનુ ંપરીKણ

સં:હવા<: "મેlવેલની fદુ: ઇq7$ = કેપે`સટ$ × રે`સa$ વગ4"

!"ન 1(ક) OR [7 ગુણ]  
સંતુલન _`Eત માટે સVકW ટ ડાયા:ામ સાથે aીટbાેન YZજનું કાયR સમGવાે. તેના ફાયદા, ગેરફાયદા અને અેHIકેશનાેની યાદી બનાવાે.

જવાબ:

~ીટaાેન mnજનાે ઉપયાેગ fણીતા રે`સa$ મૂ<ાે સાથે તેની તુલના કરીન ેઅpાત રે`સa$ માપવા માટે થાય છે.

સVકW ટ અાકૃEત:

 

કાયR!ણાલી:
સંતુલન OP@ત પર: P/Q = R/S અથવા R = S × (P/Q)

rારે mnજ સંતુ(લત હાેય, Uારે ગેzવેનાેમીટર શૂs @વKેપ બતાવ ેછે. અpાત રે`સa$ R અs રે`સa$ના ગુણાે�રના ેઉપયાેગ કરીને 
ગણવામાં અાવે છે.

ફાયદાઅાે:

રે`સa$ માપનમાં ઉX ચાેકસાઈ

સરળ બાંધકામ અને સંચાલન
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Eવશેષતા મૂEવL ગ અાયનR ટાઇપ મૂEવL ગ કાેઇલ ટાઇપ

`સQાંત ચુંબકીય અાકષ4ણ/અપકષ4ણ ઇલે7_ાેમે�ેNટક બળ

�ેલ mબન-અેકસરખી અેકસરખી

ડે��% ગ નબળી સારી

ચાેકસાઈ અાેછી ચાેકસાઈ (2-5%) ઉX ચાેકસાઈ (0.1-2%)

અાવૃ�� �ેણી DC અને AC DC ફt (રે67ફાયર @વના)

પાવર વપરાશ ઉX નીચાે

Nક% મત અાેછી ખચા4ળ વધુ ખચા4ળ

રે`સa$ માપનની @વશાળ �ેણી

ગેરફાયદાઅાે:

ખૂબ અાેછા અથવા ખૂબ ઊચંા રે`સa$ માપી શકતા નથી

પાવર સાેસ4 તરીકે બેટરીની જyર પડે છે

રે`સaસ4 પર તાપમાનની અસરાે ભૂલાે પેદા કરે છે

અેHIકેશ?:

ચાેlાઈપૂણ4 રે`સa$ માપન

a_ેન ગેજ માપન

RTDsનાે ઉપયાેગ કરીને તાપમાન સંવેદન

ટ_ ા$�ુસર અે#dકેશ$

સં:હવા<: "rારે ~ીટaાેન સંતુ(લત થાય: @વરાેધાભાસી પાસાઅાેનું ગુણનફળ સમાન હાેય છે (P×S = Q×R)"

!"ન 2(અ) [3 ગુણ]  
મૂEવL ગ અાયનR અને મૂEવL ગ કાેઇલ !કારના સાધનાેની સરખામણી કરાે.

જવાબ:

સં:હવા<: "IMAP-CAD: અાયન4-ચુંબકીય-AC-નબળી ડે��% ગ, કાેઇલ-ચાે[સ-DC-સારી ડે��% ગ"

!"ન 2(બ) [4 ગુણ]  
Successive approximation !કાર DVM નું કાયR અને બાંધકામ જCરી ડાયા:ામ સાથે સમGવાે.

જવાબ:

Successive Approximation 5કારનુ ંDigital Voltmeter (DVM) N�અંકી શાેધ તકનીકનાે ઉપયાેગ કરીને અેનાલાેગ વાે{ેજને Nડ�જટલ 
મૂ<માં yપાંતNરત કરે છે.

fલાેક ડાયા:ામ:
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કાયR!ણાલી:

1. Sample & Hold સNકe ટ ઇનપુટ વાે{ેજને પકડે છે

2. SAR MSBને 1, અs mબટ્સન ે0 પર સેટ કરે છે

3. DAC Nડ�જટલ શ�ને અેનાલાેગ વાે{ેજમાં yપાંતNરત કરે છે

4. ક�ેરેટર DAC અાઉટપુટની ઇનપુટ વાે{ેજ સાથે તુલના કરે છે

5. fે DAC અાઉટપુટ > ઇનપુટ, mબટ 0 પર રીસેટ થાય છે; અsથા 1 રાખે છે

6. બધા mબટ્સનું પરીKણ થાય Uાં સુધી 5N�યા અાગલા mબટ માટે પુનરાવ@તe ત થાય છે

7. અં@તમ Nડ�જટલ શ� ઇનપુટ વાે{ેજનુ ં5@તNન�ધ� કરે છે

ફાયદાઅાે:

મuમ yપાંતર ગ@ત (10-100 μs)

સારા Nરઝાે<ુશન અન ેચાેકસાઈ

મuમ Nક% મત

સં:હવા<: "SAR DVM: Sample-And-Register �ારા Digital-Voltage-Matching"

!"ન 2(ક) [7 ગુણ]  
1- 10 અેgીયર સુધી રીVડL ગ કરતી મૂEવL ગ કાેઇલ અેમીટર 0.02 અાેhનાે !Eતકાર ધરાવે છે. 1000 અેgીયર સુધીના ેવતRમાન વાંચવા 
માટે અા સાધન કેવી રીતે અપનાવી શકાય?
2- મૂEવL ગ કાેઇલ વાેjમીટર 200 mV સુધીનું રીVડL ગ 5 અાેhનુ ં!Eતકાર ધરાવે છે. 300 વાેj સુધીના વાેjેજને વાંચવા માટે અા સાધનને 
કેવી રીતે અપનાવી શકાય?

જવાબ:

ભાગ 1: અેમીટર રેl અેXટેmન

અેમીટરની રે� 10A થી 1000A સુધી વધારવા માટે, મીટરની સમાંતર શંટ રે`સaર fેડવામાં અાવે છે.

અાકૃEત:
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ગણતરી:

મૂળ મીટર રે`સa$ (Rm) = 0.02 Ω

મૂળ પૂણ4-�ેલ કરંટ (Im) = 10 A

ઇ��ત પૂણ4-�ેલ કરંટ (I) = 1000 A

શંટ �ારા કરંટ (Ish) = I - Im = 1000 - 10 = 990 A

મીટર પરનું વાે{ેજ = શંટ પરનું વાે{ેજ

Im × Rm = Ish × Rsh

Rsh = (Im × Rm) ÷ Ish = (10 × 0.02) ÷ 990 = 0.0002 Ω

ભાગ 2: વાેjમીટર રેl અેXટેmન

વાે{મીટરની રે� 200mV થી 300V સુધી વધારવા માટે, મીટર સાથે �ેણીમાં મ�{dાયર રે`સaર fેડવામાં અાવે છે.

અાકૃEત:

 

ગણતરી:

મૂળ મીટર રે`સa$ (Rm) = 5 Ω

મૂળ પૂણ4-�ેલ વાે{ેજ (Vm) = 200 mV = 0.2 V

ઇ��ત પૂણ4-�ેલ વાે{ેજ (V) = 300 V

�ેણી રે`સa$ (Rs) = [(V ÷ Vm) - 1] × Rm

Rs = [(300 ÷ 0.2) - 1] × 5 = (1500 - 1) × 5 = 1499 × 5 = 7495 Ω

સં:હવા<: "શંટ-�ેણી: શંટ-કરંટ-માટે, �ેણી-વાે{ેજ-માટે"

!"ન 2(અ) OR [3 ગુણ]  
nેgનું મીટર કાયR અન ેબાંધકામ જCરી ડાયા:ામ સાથ ેસમGવાે.

જવાબ:

�ે� અાેન મીટર (કરંટ �ે�) ઇલે7_ાેમે�ેNટક ઇq�નના ેઉપયાેગ કરીને સNકe ટને તાે�ા @વના કરંટ માપ ેછે.

અાકૃEત:

 

બાંધકામ અને કાયR!ણાલી:

nેg G:ે િ>dટ કાેર ટ_ ા$ફાેમ4ર જ ેવાહકને ફરતે રાખવા માટે ખાેલી શકાય છે

કરંટ ટ> ા?ફાેમRર: 5ાથbમક કરંટને 5માણસર ગાૈણ કરંટમાં yપાંતNરત કરે છે
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રેSTફાયર: ACને માપન સNકe ટ માટે DCમાં yપાંતNરત કરે છે

માપન સVકW ટ: `સ�લ પર 5N�યા કરે છે અને કરંટ મૂ<ની ગણતરી કરે છે

VડoIે: માપવામાં અાવેલા કરંટ મૂ<ને બતાવે છે

rારે કરંટ-વહન કરતાે વાહક �ે� fે મારફતે પસાર થાય છે, Uારે તે ગાૈણ વાઇ�q% ગમાં 5ાથbમક કરંટના 5માણમા ંકરંટ 5ેNરત કરે છે, જનેું પછી 
માપન કરવામા ંઅાવે છે.

સં:હવા<: "CLAMP: Current-Loop Amplifies Magnetic Proportionally"

!"ન 2(બ) OR [4 ગુણ]  
PMMC સાધનાેની કામગીરી જCરી ડાયા:ામ સાથે સમGવા.ે

જવાબ:

PMMC (પમ�ન+ મે�ેટ મૂ@વ% ગ કાેઇલ) સાધનાે ચુંબકીય Kેgમા ંકરંટ-વહન કરતા વાહક પર ઇલે7_ાેમે�ેNટક બળના `સQાંત પર કાય4 કરે છે.

અાકૃEત:

 

કાયR!ણાલી:

1. ચુંબકીય Kેgમાં મૂકેલી લંબચાેરસ કાેઇલ મારફત ેકરંટ વહે છે

2. ઇલે7_ાેમે�ેNટક બળ કરંટના 5માણમાં ટાેક4  પેદા કરે છે

3. ��% ગ Nનયં@gત ટાેક4  5દાન કરે છે

4. પાેઇ+ર કરંટના 5માણમા ં@વKેbપત થાય છે

5. ડે��% ગ `સaમ દાેલનાેન ેઅટકાવે છે

ઘટકાે:

કાયમી ચુંબક મજબૂત ચુંબકીય Kેg બનાવે છે

સાે� અાયન4 કાેર ચુંબકીય �લlન ેકેિ ¡ત કરે છે

મૂ@વ% ગ કાેઇલ માપવામા ંઅાવતા કરંટને વહન કરે છે

કંટ_ ાેલ ��% xસ પુનઃ5ા¢£ બળ પૂરંુ પાડે છે

ડે��% ગ `સaમ (હવા અથવા અેડી કરંટ) દાેલનાેને ઘટાડે છે

સં:હવા<: "PMMC: Permanent Magnet Makes Current-proportional movement"
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Input 
Voltage

Buffer 
Amplifier

Integrator

Clock

Control 
Logic

Counter

Comparator

Display

Reference Voltage

ફેઝ Vqયા

ફેઝ 1 Nન�¤ત સમય T1 માટે અpાત વાે{ેજન ેઅેકીકૃત કરાે

ફેઝ 2 શૂs સુધી fણીતા સંદભ4 વાે{ેજને અેકીકૃત કરાે

ફેઝ 3 ફેઝ 2 (T2) દરbમયાન �ાેક પ¥ની ગણતરી કરાે

!"ન 2(ક) OR [7 ગુણ]  
જCરી ડાયા:ામ અને વેવફાેમR સાથે ઇrO:ેVટL ગ ટાઇપ DVM નુ ંfલાેક ડાયા:ામ, કામગીરી અને બાંધકામ દાેરા.ે

જવાબ:

ઇm+YેNટ%ગ ટાઇપ DVM (Nડ�જટલ વાે{મીટર) Nન�¤ત સમય દરbમયાન ઇનપુટનું અેકીકરણ કરીને અેનાલાેગ વાે{ેજન ેNડ�જટલ મૂ<માં yપાંતNરત 
કરે છે.

fલાેક ડાયા:ામ:

 

વેવફાેsR:

કાયR!ણાલી:

1. @ુઅલ-oલાેપ પtEત:

ઇનપુટ વાે{ેજને Nન�¤ત સમય T1 માટે અેકીકૃત કરવામા ંઅાવે છે

ઇm+Yેટર નકારા¦ક સંદભ4 વાે{ેજ સાથે fેડાયેલ છે

શૂs પર પાછા ફરવા માટે જyરી સમય T2 ઇનપુટ વાે{ેજના 5માણમાં હાેય છે

Nડ�જટલ Nડ>dે T2 ના 5માણમાં ગણતરી બતાવે છે

ફાયદાઅાે:

    ^
    |    ______ Time T1 ______
 Vi |   /|                    |\
    |  / |                    | \
    | /  |                    |  \
    |/   |                    |   \
    +----+--------------------+----+---> t
         |                    |
         | Integration period |
         |<----------------->|
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Electron 
Gun Focusing System

Deflection System

Phosphor ScreenGlass 
Envelope

ઉX નાેઇઝ Nરજ�ેન (ખાસ કરીને 50/60 Hz)

સારી ચાેકસાઈ

અાેટાેમેNટક ઝીરાે અેડજaમે+

સં:હવા<: "બે વાર અેકીકૃત કરા:ે અpાત સાથે ઉપર, સંદભ4 સાથે નીચે"

!"ન 3(અ) [3 ગુણ]  
CRO માં અGuયા ડીસી વાેjેજનું મૂ] શું છે, Gે x-અvની નીચે અેક સીધી રેખા 4cm અને વાેj/ડીવ નાેબ = 3V ના Eવ`ાપન સાથ ે
મેળવવામાં અાવે છે. અxાત વાેjેજ Vdc ની ગણતરી કરાે.

જવાબ:

ગણતરી:
@વPાપન = 4 cm (x-અKની નીચે)
વાે{/ડીવ સેNટ%ગ = 3 V/ડીવ
Nદશા = x-અKની નીચ ે(નકારા¦ક વાે{ેજ)

Vdc = -(@વPાપન × વાે{/ડીવ)
Vdc = -(4 cm × 3 V/ડીવ)
Vdc = -12 V

તેથી, અpાત DC વાે{ેજ -12 V છે.

સં:હવા<: "વાે{ેજ = @વKેપણ × �ેલ"

!"ન 3(બ) [4 ગુણ]  
CRT ની અાંતVરક રચના દાેરાે. ટંૂકમાં સમGવાે.

જવાબ:

CRT (કેથાેડ રે §ુબ) અે અેનાલાેગ અાે`સલાે�ાેપમાં વપરાતું Nડ>dે ઉપકરણ છે.

અાકૃEત:

 

ઘટકાે:

ઇલેT>ાેન ગન: હીટર, કેથાેડ, કંટ_ ાેલ �Yડ, અન ેઅેનાેડ્સ સમાવે છે; ઇલે7_ાેન બીમ ઉHI કરે છે

ફાેકyસL ગ yસbમ: ઇલે7_ાેaેNટક લે$નાે ઉપયાેગ કરીને ઇલે7_ાેન બીમને તી¨ણ mબ% દુમા ંકેિ ¡ત કરે છે

Vડzલે{ન yસbમ: Nડ�લે�ન dેટ્સનાે ઉપયાેગ કરીને ઇલે7_ાેન બીમને અાડી અને ઊભી રીતે @વKેbપત કરે છે

ફાે|ર }ીન: ઇલે7_ાેન ઊf4ને ©ªયમાન 5કાશમાં yપાંતNરત કરે છે

~લાસ અેનવેલાેપ: તમામ ઘટકાેને સમાવતુ ંવે«ુમ-સીલ ક+ેનર
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Input Attenuator/Amplifier ADC Memory Microprocessor

DAC Display

Control Panel

કાયR!ણાલી:

1. ઇલે7_ાેન ગન ઇલે7_ાે$ ઉ¬�જeત કરે છે

2. ફાેક`સ% ગ `સaમ ઇલે7_ાેન બીમને સાંકડી બનાવે છે

3. Nડ�લે�ન dેટ્સ બીમને ીન પર ફેરવ ેછે

4. બીમ ફાે®ર ીન પર અથડાય છે જથેી ©ªયમાન ટ_ેસ બને છે

સં:હવા<: "GFDS: ગન-ફાેકસ-Nડ�લે7-ીન"

!"ન 3(ક) [7 ગુણ]  
ક�>{ન, fલાેક ડાયા:ામ, કામગીરી અને DSO ના ફાયદા જCરી ડાયા:ામ સાથે સમGવાે.

જવાબ:

Nડ�જટલ aાેરેજ અાે`સલાે�ાેપ (DSO) અેનાલાેગ `સ�લને Nડ�જટલ ફાેમ4માં yપાંતNરત કરે છે અને તેને Nડ>dે અને @વªલેષણ માટે સંYNહત કરે 
છે.

fલાેક ડાયા:ામ:

 

બાંધકામ અને કાયR!ણાલી:

1. ઇનપુટ bેજ: અેટેsુઅેટર/અેિ¯dફાયર `સ�લને ક�qશન કરે છે

2. ADC: અેનાલાેગ `સ�લને સે�(લ% ગ રેટ પર Nડ�જટલમાં yપાંતNરત કરે છે

3. મેમરી: Nડ�જટલ સે�¥ને સંYNહત કરે છે

4. માઇqાે!ાેસેસર: અાેપરેશન Nનયં@gત કરે છે અને ડેટા પર 5N�યા કરે છે

5. DAC: Nડ>dે માટે Nડ�જટલ ડેટાને પાછાે અેનાલાેગમાં yપાંતNરત કરે છે

6. VડoIે: વેવફાેમ4 બતાવ ેછે

DSO ના ફાયદાઅાે:

પછીના @વªલેષણ માટે `સ�લ aાેરેજ Kમતા

5ી-Nટ_ગર `સ�લ fેવાની Kમતા

`સ% ગલ-શાેટ `સ�લ કે°ર

અાેટાેમેNટક માપન અન ેગણતરીઅાે

વેવફાેમ4 5ાેસે`સ% ગ (FFT, અેવરે�જ%ગ, વગેરે)

Nડ�જટલ ઇ+રફે`સ% ગ (USB, ઇથરનેટ)

ઉX બેq@વડ્થ અને સે�(લ% ગ દર

સં:હવા<: "SAMPLE: aાેર-અેનાલાઇઝ-મેઝર-5ાેસેસ-(લ% ક-અે±ઝાbમન"

!"ન 3(અ) OR [3 ગુણ]
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!"ન 3(અ) OR [3 ગુણ]  
CRO માં peak માટે વVટW કલ VડoIેસમેO = 1cm અન ેવાેj/div knob = 10mV છે. વાેjેજનું ટાેચનું મૂ] અન ેRMS મૂ] શાેધા.ે

જવાબ:

ગણતરી:
વNટe કલ Nડ>dેસમે+ (પીક) = 1 cm
વાે{/ડીવ સેNટ%ગ = 10 mV/ડીવ

પીક મૂ< (Vp) = Nડ>dેસમે+ × વાે{/ડીવ
Vp = 1 cm × 10 mV/ડીવ = 10 mV

સાઇનાેસાેઇડલ વેવફાેમ4 માટે:
RMS મૂ< (Vrms) = Vp ÷ √2
Vrms = 10 mV ÷ 1.414 = 7.07 mV

તેથી, પીક મૂ< = 10 mV અન ેRMS મૂ< = 7.07 mV.

સં:હવા<: "પીક-થી-RMS: √2 થી ભાગાે"

!"ન 3(બ) OR [4 ગુણ]  
CRO }ીનને Eવગતવાર સમGવા.ે

જવાબ:

CRO (કેથાેડ રે અાે`સલાે�ાેપ) ીન વેવફાેj4 5દ`શe ત કરે છે અને માપન સંદભ4 5દાન કરે છે.

અાકૃEત:

ઘટકાે:

ફાે|ર કાેVટL ગ: ઇલે7_ાેન ઊf4ને ©ªયમાન 5કાશમાં yપાંતNરત કરે છે

:ેVટ<ુલ: માપન માટે �Yડ પેટન4

X-અv: સમય (અાડાે) દશા4વે છે

Y-અv: વાે{ેજ (ઊભાે) દશા4વે છે

+-------------------------------+
|                               |
|       GRATICULE LINES         |
|   +---+---+---+---+---+---+   |
|   |   |   |   |   |   |   |   |
| --+---+---+---+---+---+---+-- |
|   |   |   |   |   |   |   |   |
|   +---+---+---+---+---+---+   |
|   |   |   |   |   |   |   |   |
| --+---+---+---+---+---+---+-- |
|   |   |   |   |   |   |   |   |
|   +---+---+---+---+---+---+   |
|                               |
+-------------------------------+
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સેOર પાેઇO: માપન માટે સંદભ4 (0,0)

}ીન Eવશેષતાઅાે:

VડEવઝ?: સામાs રીતે માપન માટે 8×10 Nડ@વઝ$

ઇOેK?ટી કંટ> ાેલ: Nડ>dેની ચમક અેડજa કરે છે

ફાેકસ કંટ> ાેલ: Nડ>dે થયેલા ટ_ેસને તી¨ણ બનાવે છે

�ેલ ઇ]ુEમનેશન: YેNટ«ુલને 5કા`શત કરે છે

સં:હવા<: "PAXED: ફાે®ર-અKાે-X-સમય-Y-અેિ¯d§ુડ-સમાન-Nડ@વઝ$"

!"ન 3(ક) OR [7 ગુણ]  
CRO ના ેઉપયાેગ કરીને વાેjેજ, �ી�?ી, સમય Eવલંબ અને તબ�ા કાેણનું(Phase angle) માપન જCરી ડાયા:ામ સાથે સમGવાે.

જવાબ:

CRO (કેથાેડ રે અાે`સલાે�ાેપ) @વ@વધ ઇલે67_કલ પNરમાણાેન ેચાેકસાઈથી માપી શકે છે.

1. વાેjેજ માપન:

પtEત:

વNટe કલ પાે`ઝશનને સે+ર લાઇન પર સેટ કરાે

વેવફાેમ4ના વNટe કલ Nડ@વઝ$ની ગણતરી કરાે

V/div સેNટ%ગથી ગુણાે

અેિ¯d§ુડ = વNટe કલ Nડ@વઝ$ × V/div

2. �ી�?ી માપન:

પtEત:

    ^
    |
    |   /\      /\
    |  /  \    /  \
    | /    \  /    \
 ---+-------\/------\/--> t
    |
    |

    ^
    |
    |   /\      /\      /\
    |  /  \    /  \    /  \
    | /    \  /    \  /    \
 ---+-------\/------\/------\/--> t
    |        <-T->
    |
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સમાન mબ% દુઅાે વXે સમય અવ�ધ (T) માપાે

vીk$ી = 1/T

T = હાેNરઝાે+લ Nડ@વઝ$ × Time/div સેNટ%ગ

vીk$ી = 1/(હાેNરઝાે+લ Nડ@વઝ$ × Time/div)

3. સમય Eવલંબ માપન:

પtEત:

પહેલા `સ�લ પર Nટ_ગર કરાે

બીf `સ�લ સુધીનુ ંKૈ@તજ અંતર માપાે

સમય @વલંબ = હાેNરઝાે+લ Nડ@વઝ$ × Time/div સેNટ%ગ

4. ફેઝ અ�ગલ માપન:

પtEત:

અેક સંપૂણ4 સાયકલની સમય અવ�ધ (T) માપાે

અનુyપ mબ% દુઅા ેવXેના ેસમય @વલંબ (Td) માપાે

ફેઝ અ²ગલ = (Td/T) × 360°

સં:હવા<: "VFTP: વNટe કલ-vીk$ી-ટાઇમ-ફેઝ"

!"ન 4(અ) [3 ગુણ]

    ^
    |      Signal 1    Signal 2
    |        /\          /\
    |       /  \        /  \
    |      /    \      /    \
 ---+-----/------\----/------\----> t
    |    /        \  /        \
    |   /          \/          \
    |  /                        \
    | /                          \
    |<-----Delay Time (Td)------>|

    ^
    |      Signal 1    Signal 2
    |        /\          /\
    |       /  \        /  \
    |      /    \      /    \
 ---+-----/------\----/------\----> t
    |    /        \  /        \
    |   /          \/          \
    |  /                        \
    | /                          \
    |<-----------T-------------->|
    |<----Td---->|
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Eવશેષતા Active ટ> ા?@ુસર Passive ટ> ા?@ુસર

પાવર |ાેત w-જનરેNટ%ગ (બાh પાવરની જyર નથી) બાh પાવરની જyર પડે છે

અાઉટપુટ ઇનપુટથી ઊf4 ઉHI કરે છે બાh ઊf4ને સંશાે�ધત કરે છે

ઉદાહરણાે થમા�કપલ, ફાેટાેવાે{ેઇક સેલ a_ેન ગેજ, RTD, LVDT

સંવેદનશીલતા સામાs રીતે અાેછી સામાs રીતે ઉX

5@તN�યા સમય ઝડપી ધીમું

Nક% મત સામાs રીતે અાેછી ખચા4ળ સામાs રીતે વધુ ખચા4ળ

જNટલતા સરળ વધુ જNટલ

!"ન 4(અ) [3 ગુણ]  
Active અને passive ટ> ા?@ુસરની સરખામણી કરાે.

જવાબ:

સં:હવા<: "APE-GSR: Active-Produces-Energy, Gets-Signal-Requiring-power"

!"ન 4(બ) [4 ગુણ]  
b>ેઈન ગેજની કામગીરીને જCરી ડાયા:ામ સાથ ેEવગતવાર સમGવાે. તેની અેHIકેશનની યાદી પણ.

જવાબ:

a_ેઇન ગેજ યાં@gક @વyપણને ઇલે67_કલ રે`સa$ પNરવત4નમાં yપાંતNરત કરે છે.

અાકૃEત:

કાયR!ણાલી:

1. rારે વાહક ખ²ચાય છે, Uારે તેની લંબાઈ વધે છે અને અાડછેદ @વ>તાર ઘટે છે

2. અાના કારણે ઇલે67_કલ રે`સa$માં વધારાે થાય છે: ΔR/R = GF × ε

rાં ΔR/R રે`સa$મા ંઅંશ પNરવત4ન છે

GF અે ગેજ ફે7ર (સંવેદનશીલતા) છે

    +----------------------------+
    |                            |
    |  /\/\/\/\/\/\/\/\/\/\/\    |
    | /                      \   |
    |/                        \  |
    |\                        /  |
    | \                      /   |
    |  \/\/\/\/\/\/\/\/\/\/\/    |
    |                            |
    +----------------------------+
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Anti-explosion Network

SnO2 Sensing 
Element

Heater 
Coil

ElectrodeHousing

ε અે a_ેઇન છે

!કારાે:

મેટલ ફાેઇલ a_ેઇન ગેજ

સેbમકq7ર a_ેઇન ગેજ

વાયર a_ેઇન ગેજ

અેHIકેશ?:

વજન 5ણાલી માટે લાેડ સેલ

a_³રલ હે´ માેNનટNર%ગ

5ેશર સે$સ4

ટાેક4  માપન

યાં@gક a_ેસ અેના(લ`સસ

સં:હવા<: "STRAIN: Stretch-To-Resistance-Alteration-In-Narrow-conductor"

!"ન 4(ક) [7 ગુણ]  
ગેસ સે?ર MQ2 ને જCરી ડાયા:ામ સાથ ેEવગતવાર સમGવાે.

જવાબ:

MQ2 અ ેસેbમકq7ર ગેસ સે$ર છે જ ેકાેµ�aબલ ગેસ, ધુમાડાે અને LPG શાેધ ેછે.

અાકૃEત:

 

બાંધકામ:

સેK?L ગ અેMલમેO: Nટન ડાયાેlાઇડ (SnO2) સેbમકq7ર

હીટર: અાેપરેNટ%ગ તાપમાન fળવ ેછે (અાશરે 200-400°C)

ઇલેT>ાેડ્સ: રે`સa$ ફેરફારાે માપ ેછે

હાઉyસL ગ: ઘટકાેને સુરmKત રાખ ેછે અને ગેસ 5વાહની મંજૂરી અાપે છે

કાયR!ણાલી:

1. w� હવામાં, સે$રના ેરે`સa$ ઊચંાે હાેય છે

2. rારે કાેµ�aબલ ગેસ હાજર હાેય, Uારે સપાટી 5@તN�યાઅા ેથાય છે
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Eવશેષતા !ાથEમક ટ> ા?@ુસર ગાૈણ ટ> ા?@ુસર

¶ા·ા
સીધા જ ભાૈ@તક જVથાને ઇલે67_કલ `સ�લમાં
yપાંતNરત કરે છે

5ાથbમક ટ_ ા$�ુસરના અાઉટપુટને વાપરવા યાેxય wyપમાં
yપાંતNરત કરે છે

કાય4 yપાંતરણનાે 5થમ તબ[ાે yપાંતરણનાે બીfે તબ[ાે

ઉદાહરણાે થમા�કપલ, ફાેટાેસેલ, પીઝાેઇલે67_ક અેિ¯dફાયસ4, ADCs, `સ�લ કંNડશનસ4

ઇનપુટ ભાૈ@તક પNરમાણ 5ાથbમક ટ_ ા$�ુસરમાંથી અાઉટપુટ

અાઉટપુટ ઇલે67_કલ `સ�લ સુધારેલ ઇલે67_કલ `સ�લ

Pાન સે#$% ગ પાેઇ+ પર 5ાથbમક ટ_ ા$�ુસરથી દૂર હાેઈ શકે છે

ચાેકસાઈ સમY `સaમની ચાેકસાઈને અસર કરે છે પહેલેથી જ yપાંતNરત `સ�લ પર વધ ુ5N�યા કરે છે

3. ઇલે7_ાે$ છાેડવામાં અાવે છે, જનેા કારણે રે`સa$ ઘટે છે

4. રે`સa$ ગેસ ક$+_ેશનના 5માણમાં ઘટે છે

સVકW ટ કને{ન:

અેHIકેશ?:

ઘરેલુ ગેસ લીકેજ Nડટે7સ4

અાૈiાે`ગક કાેµ�aબલ ગેસ અલામ4

પાેટ�બલ ગેસ Nડટે7સ4

અેર kાે(લટી માેNનટNર%ગ

ફાયર અલામ4

સં:હવા<: "MQ2: Measures Quick-leaks of 2+ gases (LPG, Propane)"

!"ન 4(અ) OR [3 ગુણ]  
!ાથEમક અને ગાૈણ ટ> ા?@ુસરની સરખામણી કરાે.

જવાબ:

    Vcc +5V
      |
      |
    +-+-+     +-------+
    |   |-----|       |
    | R |     |  MQ2  |
    |   |-----|       |
    +-+-+     +-------+
      |           |
      |           |
    Vout         GND

ઇલે$%ો'નક મેઝરમે-્સ એ1 ઇ23 મે-્સ (૪૩૩૧૧૦૨) - 9:; ૨૦૨૪ સો<=શન by Milav Dabgar

No. 16 / 24



Fixed 
Plate

Dielectric

Movable 
Plate

Physical Parameter
Circuit

સં:હવા<: "PS-FLIP: Primary-Senses, Secondary-Further-Level-Improves-Processing"

!"ન 4(બ) OR [4 ગુણ]  
કેપેyસVટવ ટ> ા?@ુસરન ેજCરી ડાયા:ામ સાથ ેEવગતવાર સમGવાે. તેની અેHIકેશનની યાદી બનાવાે.

જવાબ:

કેપે`સNટવ ટ_ ા$�ુસર ભાૈ@તક @વPાપનને કેપે`સટ$ પNરવત4નમાં yપાંતNરત કરે છે જ ેપછી ઇલે67_કલ `સ�લમાં yપાંતNરત થાય છે.

અાકૃEત:

 

કાયR!ણાલી:
કેપે`સટ$ C = ε₀εᵣA/d
rા:ં

ε₀ = vી ¸ેસની પરbમNટ@વટી

εᵣ = ડાયઇલે67_કની NરલેNટવ પરbમNટ@વટી

A = dેટ્સનાે @વ>તાર

d = dેટ્સ વXેનું અંતર

કેપે`સટ$ અામાં ફેરફાર કરીને બદલાય છે:

1. dેટ્સ વXેનું અંતર બદલવું

2. dેટ્સના અાેવરલેપ @વ>તારમાં ફેરફાર કરવાે

3. ડાયઇલે67_ક કાે¹+માં ફેરફાર કરવાે

અેHIકેશ?:

5ેશર સે$સ4

Nડ>dેસમે+ માપન

લેવલ ઇ�qકેટસ4

hbુમNડટી સે$સ4

(થકનેસ માપન

ટચ ીન

સં:હવા<: "CAPACITIVE: Change-Area-Plates-And-Change-In-Thickness-Impacts-Value-Electrically"

!"ન 4(ક) OR [7 ગુણ]
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Primary 
Coil

Core

Secondary Coil 1 Secondary Coil 2

AC 
Excitation

Output

!"ન 4(ક) OR [7 ગુણ]  
LVDT ટ> ા?@ુસર અાેપરેશન, બાંધકામન ેજCરી અાકૃEત સાથે Eવગતવાર સમGવાે. અેલવીડીટીના લાભ, ગેરલાભ અને અેHIકેશનની 
પણ યાદી બનાવાે.

જવાબ:

LVDT ((લNનયર વેNરઅેબલ Nડફરº»યલ ટ_ ા$ફાેમ4ર) અે ઇલે7_ાેમે�ેNટક ટ_ ા$�ુસર છે જ ેલીNનયર Nડ>dેસમે+ને ઇલે67_કલ `સ�લમાં 
yપાંતNરત કરે છે.

અાકૃEત:

 

બાંધકામ:

!ાઇમરી કાેઇલ: સે+ર કાેઇલ જ ેAC |ાેત �ારા ઉ�ે�જત થાય છે

સેક�રી કાેઇ�: સીરીઝ @વરાેધમાં fેડાયેલી બે કાેઇલ

કાેર: ફેરાેમે�ેNટક મટીNરયલ જ ેમાપવામાં અાવતા Nડ>dેસમે+ સાથ ેખસે છે

હાઉyસL ગ: કાેઇલ અેસે¯¼લીને સુરmKત રાખે છે

કાયR!ણાલી:

1. 5ાઇમરી કાેઇલને AC ઉ�ેજના અાપવામાં અાવે છે

2. નલ પાે`ઝશન (સે+ર) પર, સેકqરી કાેઇ¥માં સમાન વાે{ેજ 5ેNરત થાય છે

3. કાેરને ખસેડવાથી ચુંબકીય કપ(લ% ગ બદલાય છે

4. Nડફરº»યલ વાે{ેજ Nડ>dેસમે+ના 5માણમાં હાેય છે

5. ફેઝ ખસેડવાની Nદશા દશા4વે છે

ફાયદાઅાે:

નાેન-કાે+ે7 અાેપરેશન (ઘષ4ણ @વનાનું)

ઉX Nરઝાે<ુશન અન ેસંવેદનશીલતા

અનંત Nરઝાે<ુશન
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Metal 
A

Hot Junction Metal 
B

Cold Junction Voltmeter

સારી (લNનયNરટી

મજબૂત બાંધકામ

લાંબુ ંઅાેપરેશનલ Bવન

ગેરફાયદાઅાે:

AC ઉ�ેજના |ાેતની જyર પડે છે

બાh ચુંબકીય Kેgાે 5Uે સંવેદનશીલ

અs ટ_ ા$�ુસસ4ની તુલનામા ંમાેટંુ કદ

ઊચંી Nક% મત

`સ�લ કંNડશNન% ગ સNકe ટની જyર પડે છે

અેHIકેશ?:

મશીન ટૂલ પાે`ઝશNન% ગ

હાઇડ_ ાે(લક/sુમેNટક `સ(લqર પાે`ઝશન ફીડબેક

રાેબાેNટl અને અાેટાેમેશન

અેર�ા� કંટ_ ાેલ `સaj

a_³રલ ટે�a% ગ

5ાેસેસ કંટ_ ાેલ `સaj

સં:હવા<: "LVDT: Linear-Variation-Detected-Through electromagnetic induction"

!"ન 5(અ) [3 ગુણ]  
થમા�કપલ સે?રનુ ંકાયR જCરી ડાયા:ામ સાથે Eવગતવાર સમGવાે.

જવાબ:

થમા�કપલ અે સીબેક ઇફે7 પર અાધાNરત તાપમાન સે$ર છે, rાં બે અસમાન ધાતુઅાેના જં�ન તાપમાનના તફાવતના 5માણમાં વાે{ેજ ઉHI 
કરે છે.

અાકૃEત:

 

કાયR!ણાલી:

1. બે અસમાન ધાતુઅાે બે mબ% દુઅાે (હાેટ અને કાે½ જં�ન) પર fેડાયેલા છે

2. જં�ન વXેના તાપમાનના તફાવતથી સીબેક વાે{ેજ ઉHI થાય છે
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Power Supply

Control 
Unit

Test Vector Generator IC Under Test Response Analyzer

Display 
Unit

User 
Interface

3. ઉHI થયેલ EMF તાપમાનના તફાવતના 5માણમાં હાેય છે

4. માપવામાં અાવેલું વાે{ેજ તાપમાન માટે કે(લnેટ કરવામાં અાવ ેછે

!કારાે:

ટાઇપ K (�ાેમેલ-અેલુમેલ): સામાs હેતુ, -200°C થી 1260°C

ટાઇપ J (અાયન4-કાે¹+ન): -40°C થી 750°C

ટાઇપ T (કાેપર-કાે¹+ન): -250°C થી 350°C

સં:હવા<: "THC: Temperature-produces Hot-junction Current"

!"ન 5(બ) [4 ગુણ]  
ડી�ટલ અાઈસી ટેbરનુ ંકાયR જCરી ડાયા:ામ સાથ ેEવગતવાર સમGવાે.

જવાબ:

Nડ�જટલ IC ટેaર ટેa વે7સ4 લાગુ કરીને અને 5@તસાદાેનું @વªલેષણ કરીને Nડ�જટલ ઇm+Yેટેડ સNકe ટની કાય4Kમતાનુ ંપરીKણ કરવા માટે 
વપરાય છે.

fલાેક ડાયા:ામ:

 

કાયR!ણાલી:

1. IC યાેxય અાેNરઅે+ેશન સાથે ટેa સાેકેટમાં મૂકવામાં અાવ ેછે

2. ટેa માેડ પસંદ કરવામાં અાવે છે (ટેa, મ�{પલ ટેa, અથવા અpાત IC)

3. ટેa વે7સ4 IC bપ$ પર લાગ ુથાય છે

4. અાઉટપુટ Nર¸ાે$ની અપેmKત પNરણામાે સાથ ેતુલના કરવામા ંઅાવ ેછે

5. પાસ/ફેલ સૂચન 5દ`શe ત થાય છે

Eવશેષતાઅા:ે

@વ@વધ IC ફેbમલી (TTL, CMOS, HCMOS) પરીKણ કરે છે

અpાત ICs અાેટાે-Nડટે�ન

aક-અેટ ફાે{્સ, અાેપન સNકe ટ્સ માટે પરીKણ કરે છે

સંપૂણ4 ચકાસણી માટે મ�{પલ ટેa પેટન4

સં:હવા<: "VECTOR: Verify-Each-Circuit-Through-Output-Response"

!"ન 5(ક) [7 ગુણ]  
ફં{ન જનરેટરનું કાયR જCરી ડાયા:ામ સાથ ેEવગતવાર સમGવા.ે
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Oscillator

Waveshaping 
Circuit

Attenuator

Output Amplifier Output

Frequency Control

Amplitude 
Control

DC Offset Control

Waveform 
Selector

જવાબ:

ફં�ન જનરેટર @વ@વધ વેવફાેj4 (સાઇન, ¾ેર, ટ_ ાયઅ²ગલ) અેડજaેબલ vીk$ી અને અેિ¯d§ુડ સાથ ેઉHI કરે છે.

fલાેક ડાયા:ામ:

 

કાયR!ણાલી:

1. અાેyસલેટર: મૂળભૂત વેવફાેમ4 (સામાs રીતે ટ_ ાયઅ²ગલ) ઉHI કરે છે

2. વેવશે�પL ગ સVકW ટ: સાઇન, ¾ેર, અથવા ટ_ ાયઅ²ગલ વેવફાેમ4મા ંyપાંતNરત કરે છે

3. અેટે�ુઅેટર: `સ�લની અેિ¯d§ુડ Nનયં@gત કરે છે

4. અાઉટપુટ અેિ�Iફાયર: અાેછા અાઉટપુટ ઇ�ીડ$ અને DC અાેફસેટ 5દાન કરે છે

5. કંટ> ાે�: vીk$ી, અેિ¯d§ુડ, DC અાેફસેટ, �ુટી સાયકલ અેડજa કરે છે

વેવફાેમR જનરેશન:

ટ_ ાયઅ²ગલ વેવ: અાે`સલેટર સNકe ટનાે મૂળભૂત અાઉટપુટ

¾ેર વેવ: ક�ેરેટર �ારા ટ_ ાયઅ²ગલ વેવમાંથી ઉHI થાય છે

સાઇન વેવ: વેવશેbપ% ગ �ારા ટ_ ાયઅ²ગલ વેવમાંથી ઉHI થાય છે

અેHIકેશ?:

ઇલે7_ાેNનક સNકe ટનું પરીKણ

5યાેગાે માટે `સ�લ |ાેત

ઇ¹¿મે+્સનું કે(લnેશન

શૈKÀણક Nનદશ4ન

vીk$ી Nર¸ાે$ ટે�a% ગ

સં:હવા<: "FAST: Frequency-Amplitude-Signal-Type control"

!"ન 5(અ) OR [3 ગુણ]  
PH સે?રનું કાયR જCરી ડાયા:ામ સાથ ેEવગતવાર સમGવાે.

જવાબ:

pH સે$ર ¡ાવણમાં હાઇડ_ ાેજન અાયન ક$+_ેશન માપે છે, જ ેઅે`સNડટી અથવા અÁ(લNનટી દશા4વે છે.

અાકૃEત:
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Glass Electrode

Reference Electrode

pH Sensitive 
Bulb

Reference 
Solution

Voltage Measurement 
Circuit

Display

Input Signal Attenuator/Amplifier

Mixer

Local 
Oscillator

IF 
Filter

Envelope Detector

Display

Sweep 
Generator

 

કાયR!ણાલી:

1. xલાસ ઇલે7_ાેડમાં fણીતા pH સાથે બફર સાે<ુશન હાેય છે

2. ટેa સાે<ુશનમાં H⁺ અાયન xલાસ મેÂેન સાથે ઇ+રે7 કરે છે

3. pH તફાવતના 5માણમા ંપાેટેº»યલ Nડફર$ @વકસ ેછે

4. રેફર$ ઇલે7_ાેડ OPર તુલના વાે{ેજ 5દાન કરે છે

5. વાે{ેજ તફાવત = 25°C પર 5@ત pH અેકમ 59.16 mV

ઘટકાે:

pH-સંવેદનશીલ મેÂેન સાથે xલાસ ઇલે7_ાેડ

રેફર$ ઇલે7_ાેડ (ઘણીવાર `સzવર/`સzવર �ાેરાઇડ)

તાપમાન ક�ે$ેશન સNકe ટ

`સ�લ કંNડશNન% ગ ઇલે7_ાેNનl

સં:હવા<: "pH-MVH: Potential-of-Hydrogen Measured by Voltage per Hydrogen-ion concentration"

!"ન 5(બ) OR [4 ગુણ]  
Spectrum Analyzerનું કાયR જCરી ડાયા:ામ સાથે Eવગતવાર સમGવાે.

જવાબ:

¸ે7_મ અેનાલાઇઝર `સ�લના vીk$ી ઘટકાે બતાવતું `સ�લ અેિ¯d§ુડ @વ. vીk$ી 5દ`શe ત કરે છે.

fલાેક ડાયા:ામ:

 

કાયR!ણાલી:

1. ઇનપુટ bેજ: અાે�Ãમમ લેવલ પર `સ�લને અેટેsુઅેટ અથવા અેિ¯dફાય કરે છે

2. EમXર: ઇનપુટને લાેકલ અાે`સલેટર `સ�લ સાથે fેડે છે
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Input Signal Input Conditioning Schmitt Trigger Gate

Time Base Control 
Logic

Counter Display

3. IF Vફjર: ફt ઇ��ત vીk$ી ઘટકાેને પસાર કરે છે

4. VડટેTર: IF `સ�લની અેિ¯d§ુડ માપે છે

5. VડoIે: અેિ¯d§ુડ @વ. vીk$ી બતાવે છે

!કારાે:

wેÃ-§ુq ¸ે7_મ અેનાલાઇઝર

FFT (ફાa ફાેNરયર ટ_ ા$ફાેમ4) ¸ે7_મ અેનાલાઇઝર

રીયલ-ટાઇમ ¸ે7_મ અેનાલાઇઝર

અેHIકેશ?:

`સ�લ શુQતા માપન

EMI/EMC ટે�a% ગ

માે�ુલેશન અેના(લ`સસ

કÄુNનકેશન `સaમ ટે�a% ગ

સં:હવા<: "SAFE-D: Signal-Amplitude-Frequency-Evaluation-Display"

!"ન 5(ક) OR [7 ગુણ]  
મૂળભૂત V�કવ?ી કાઉOરનુ ંકાયR જCરી ડાયા:ામ સાથે Eવગતવાર સમGવા.ે

જવાબ:

vીk$ી કાઉ+ર ચાે[સ સમય અંતરાલમાં સાયક¥ ગણીને ઇનપુટ `સ�લની vીk$ી માપ ેછે.

fલાેક ડાયા:ામ:

 

કાયR!ણાલી:

1. ઇનપુટ કંVડશ�નL ગ: ઇનપુટ `સ�લને અેિ¯dફાય અને શેપ કરે છે

2. િ"મટ Vટ>ગર: ¾ેર વેવમાં yપાંતNરત કરે છે

3. ટાઇમ બેઝ: N�aલ અાે`સલેટર ચાે[સ સંદભ4 5દાન કરે છે

4. ગેટ કંટ> ાેલ: ચાે[સ માપન અંતરાલ માટે ગેટ ખાેલે છે

5. કાઉOર: ગેટ ખુÅા સમય દરbમયાન ઇનપુટ સાયક¥ ગણે છે

6. VડoIે: ગણતરી કરેલી vીk$ી બતાવે છે

માપન !Vqયા:

ચાે[સ ગેટ સમય દરbમયાન `સ�લ સાયક¥ની ગણતરી કરવામાં અાવે છે
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ગેટ સમય ટાઇમ બેઝ અાે`સલેટર �ારા Nનધા4Nરત થાય છે

vીk$ી = ગણતરી / ગેટ સમય

ચાેકસાઈ પVરબળાે:

ટાઇમ બેઝ aેmબ(લટી (N�aલ અાે`સલેટર kાે(લટી)

ગેટ સમય (લાંબાે સમય Nરઝાે<ુશન સુધારે છે)

Nટ_ગર અેરર (±1 કાઉ+ અNન�¤તતા)

ઇનપુટ `સ�લ કંNડશNન% ગ kાે(લટી

અેHIકેશ?:

5યાેગશાળાઅાેમાં vીk$ી માપન

રેNડયાે ટ_ ા$bમટર કે(લnેશન

N�aલ અાે`સલેટર ટે�a% ગ

Nડ�જટલ `સaમ �ાેક વેNરNફકેશન

સં:હવા<: "COUNT: Cycles-Over-Unit-time-Numerically-Tallied"
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