
લ"ણ RISC CISC

સૂચનાઅાે સરળ, *ન+,ત લંબાઈ જ*ટલ, અલગ-અલગ લંબાઈ

અમલીકરણ 9સ: ગલ સાયકલ મ<ીપલ સાયકલ

અેડ?ે 9સ: ગ માેડ અાેછા ઘણા

ર+જBસC વધારે અાેછા

*ડઝાઇન ફાેકસ હાડCવેર સરળતા કાેડ ડેJKટી

લ"ણ વાેન-(ુમેન હાવ,ડ,

મેમરી અેક શેડC  મેમરી અલગ MાેNામ અને ડેટા મેમરી

બસ ડેટા અને સૂચનાઅા ેમાટે અેક બસ અલગ બસ

Oીડ ધીમી (મેમરી બાેટલનેક) ઝડપી (પેરેલલ અેPેસ)

જ*ટલતા સરળ *ડઝાઇન વધુ જ*ટલ

ઉપયાેગ જનરલ કSTુ*ટ:ગ રીયલ-ટાઇમ 9સBમ

./ન 1(અ) [3 ગુણ]  
RISC અને CISC ની સરખામણી કરા.ે

જવાબ:

યાદ રાખવા માટે: "RISC સરળતાથી સૂચનાઅાે પૂણC કરે છે"

./ન 1(બ) [4 ગુણ]  
વાેન-(ુમેન અન ેહાવ,ડ,  અા<ક= ટે>રની તુલના કરા.ે

જવાબ:

ડાયા@ામ:

Von-Neumann:

+-------+         +-------+
| CPU   |<=======>| Memory|
+-------+         +-------+

Harvard:

+-------+         +-----------+
| CPU   |========>| Program   |
|       |         | Memory    |
|       |         +-----------+
|       |         +-----------+
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કAાેનB કાય,

ઈDEFન ફાેમHટ 1-3 બાઇટ B?Vર અાેપકાેડ અને અાેપરેW સાથે

કંટE ાેલ યુJનટ સૂચનાઅાે ફેચ અને *ડકાેડ કરે; 9સXલ પેદા કરે

મશીન સાયકલ મૂળભૂત અાેપરેશન સાયકલ (T-Bેટ્સ)

ALU ગા\ણ]તક અને લાે+જકલ અાેપરેશન કરે

યાદ રાખવા માટે: "હાવCડC  પાસે અલગ જ^યાઅા ેછે"

./ન 1(ક) [7 ગુણ]  
સમLવાે: 8085 ઈDEFન ફાેમHટ, કંટE ાેલ યુJનટ, મશીન સાયકલ, ALU

જવાબ:

ઈDEFન ફાેમHટ:

ઈDEFન ફાેમHટ: અાેપકાેડ (3-8 _બટ્સ) અને 0-2 અાેપરેW્સ ધરાવે છે

કંટE ાેલ યુJનટ: Mાેસેસરનુ ં`દય જ ેબધા અાેપરેશKનું સંચાલન કરે છે

મશીન સાયકલ: ફેચ, *ડકાેડ, અેિbઝcુટ ફેઝ ધરાવે છે

ALU: ડેટા પર ADD/SUB/AND/OR/XOR અાેપરેશન કરે છે

ડાયા@ામ:

|       |<=======>| Data      |
+-------+         | Memory    |
                  +-----------+

+--------+--------+--------+

| Opcode |Operand1|Operand2|

+--------+--------+--------+

  1-3 bytes total length

+----------------------------------+

|              8085                |
|  +------------+  +------------+  |

|  |Control Unit|->|Instruction |  |

|  |(Sequencer) |<-|Register    |  |
|  +------------+  +------------+  |

|        |               |         |
|        v               v         |
|  +------------+  +------------+  |

|  |   ALU      |<-|Registers   |  |
|  |            |->|            |  |
|  +------------+  +------------+  |

+----------------------------------+
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લ"ણ માઇNાે.ાેસેસર માઇNાેકંટE ાેલર

*ડઝાઇન માd CPU CPU + પે*રફેરe

મેમરી બાf અાંત*રક (RAM/ROM)

I/O પાેટ્Cસ મયાC*દત _બ<-ઇન ઘણા

*ક: મત વધારે અાેછી

ઉપયાેગ જનરલ કSTુ*ટ:ગ અેgેડેડ 9સBમ

પાવર ખપત વધારે અાેછાે

ઉદાહરણ Intel 8085/8086 Intel 8051

યાદ રાખવા માટે: "CIMA: કંટ? ાેલ સમજ,ે મશીન *iયા કરે"

./ન 1(ક OR) [7 ગુણ]  
માઇNાે.ાેસેસર અને માઇNાેકંટE ાેલરની સરખામણી કરા.ે

જવાબ:

ડાયા@ામ:

યાદ રાખવા માટે: "માઇiાે-P Mાેસેસ કરે, માઇiાે-C કંટ? ાેલ કરે"

./ન 2(અ) [3 ગુણ]  
માઇNાે.ાેસેસરમાં ઇDEFન ફેOચQ ગ, ડીકાે<ડQ ગ અને અેRઝેTુશન અાેપરેશન સમLવાે.

જવાબ:

Microprocessor System:

+-------+    +-------+    +-------+
| CPU   |<-->| Memory|<-->| I/O   |
+-------+    +-------+    +-------+
    Separate chips needed

Microcontroller:

+------------------------+

| +-------+  +-------+   |
| | CPU   |  | Memory|   |
| +-------+  +-------+   |
|       |       |        |
|       v       v        |
| +-------------------+  |

| | I/O, Timers, etc. |  |

| +-------------------+  |

+------------------------+

    All in one chip
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ફેઝ અાેપરેશન

ફે+ચ: ગ CPU PC નાે ઉપયાેગ કરી મેમરીમાંથી સૂચના મેળવે

ડીકાે*ડ: ગ અાેપરેશન Mકાર અને અાેપરેW નjી કરે

અેbઝેcુશન ખરેખર અાેપરેશન કરે

બસ .કાર પહાેળાઈ કાય,

અેડ?ેસ બસ 16-_બટ મેમરી અેડ?ેસ ટ? ાKફર કરે (A0-A15)

ડેટા બસ 8-_બટ ડેટા ટ? ાKફર કરે (D0-D7)

કંટ? ાેલ બસ ]વ]વધ લાઇK ડેટા kલાે મેનેજ કરે (RD, WR, IO/M)

મl<mેn AD0-AD7 લાેઅર અેડ?ેસ _બટ્સ + ડેટા _બટ્સ

ડાયા@ામ:

યાદ રાખવા માટે: "FDE: પહેલા લ,ે પછી સમજ,ે અંત ેકરે"

./ન 2(બ) [4 ગુણ]  
8085 માઇNાે.ાેસેસરનું બસ અાેગHનાઇઝેશન સમLવાે.

જવાબ:

ડાયા@ામ:

યાદ રાખવા માટે: "ADC: અેડ?ેસ બતાવે, ડેટા વહે, કંટ? ાેલ *દશા અાપે"

./ન 2(ક) [7 ગુણ]  
અાકૃXતની મદદથી 8085 માઇNાે.ાેસેસરના અા<ક= ટે>રનુ ંવણ,ન કરા.ે

જવાબ:

+--------+    +--------+    +--------+
| Fetch  |--->| Decode |--->|Execute |

+--------+    +--------+    +--------+

8085 Microprocessor

    |
    |---- Address Bus (16-bit) ----> Memory
    |                                 Location
    |---- Data Bus (8-bit) <--------> Data
    |
    |---- Control Bus -------------> Control
                                     Signals
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કAાેનB કાય,

ALU ગા\ણ]તક અને લાે+જકલ અાેપરેશK

ર+જBર અેરે અoાયી ડેટા Bાેરેજ (B,C,D,E,H,L)

અેcુમુલેટર ગા\ણ]તક માટે મુp ર+જBર

કંટ? ાેલ યુ*નટ સૂચના કંટ? ાેલ અને ટાઇqમ: ગ

ઈr?sન ર+જBર વતCમાન સૂચના ધરાવે

ટાઇqમ: ગ & કંટ? ાેલ ટાઇqમ: ગ 9સXe જનરેટ કરે

અેડ?ેસ બફર અેડ?ેસ બસ મેનેજ કરે

ડેટા બફર ડેટા બસ ટ? ાKફર મેનેજ કરે

ડાયા@ામ:

ALU: ગા\ણ]તક અને લાે+જકલ અાેપરેશK કરે છે

કંટE ાેલ યુJનટ: સૂચનાઅાેને ફેચ અન ે*ડકાેડ કરે છે

રZજ[સ,: Mાેસે9સ: ગ દરqમયાન ડેટા અoાયી tપે Bાેર કરે છે

બસેસ: અેડ?ેસ, ડેટા અને કંટ? ાેલ 9સXe ટ? ાKફર કરે છે

યાદ રાખવા માટે: "ARCBD: અા*કu ટેVર ર+જBર કંટ? ાેલ બસ ડેટા"

./ન 2(અ OR) [3 ગુણ]  

+------------------------------------------------------+

|                  8085 MICROPROCESSOR                 |
| +----------------+     +-------------------------+   |
| | REGISTER ARRAY |     |                         |   |
| |B  C  D  E  H  L|<--->|          ALU            |   |
| +----------------+     |                         |   |
| +----------------+     |                         |   |
| | ACCUMULATOR    |<--->|                         |   |
| +----------------+     +-------------------------+   |
|                                                      |
| +----------------+     +-------------------------+   |
| |INSTRUCTION REG.|<--->|     CONTROL UNIT        |   |
| +----------------+     +-------------------------+   |
|                              |                       |
| +----------------+     +-----|--------------------+  |
| |ADDRESS BUFFER  |<--->|   TIMING AND CONTROL     |  |
| +----------------+     +--------------------------+  |
| +----------------+                                   |
| |  DATA BUFFER   |<--->                              |
| +----------------+                                   |
+------------------------------------------------------+
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[ેપ <Nયા

1 ALE 9સXલ હાઈ થાય

2 AD0-AD7 પર લાેઅર અેડ?ેસ (A0-A7) દેખાય

3 લેચ ALE નાે ઉપયાેગ કરી અેડ?ેસ પકડે

4 ALE લાે થાય, AD0-AD7 હવ ેડેટા ટ? ાKફર કરે

\લેગ નામ સેટ થાય ]ારે

S સાઇન પ*રણામના _બટ 7 માં 1 હાેય (નેગે*ટવ)

Z ઝીરાે પ*રણામ શૂv છે

AC અાેિbઝલરી કેરી _બટ 3 થી _બટ 4 માં કેરી અાવે

P પે*રટી પ*રણામમાં '1' ની સંpા અેવન (બેકી) હાેય

CY કેરી _બટ 7 માંથી કેરી જનરેટ થાય

8085 માઇNાે.ાેસેસર માટે અેડEેસ અને ડેટા બસાેનુ ંડી-મ^ી_ે`aગ સમLવાે.

જવાબ:

ડાયા@ામ:

યાદ રાખવા માટે: "ALAD: ALE ડેટા પહેલા અેડ?ેસ લેચ કરે"

./ન 2(બ OR) [4 ગુણ]  
8085 માઇNાે.ાેસેસરનું \લેગ રZજ[ર દાેરા ેઅને તેને સમLવાે.

જવાબ:

યાદ રાખવા માટે: "સુઝી ACની પરફેw કેરી"

./ન 2(ક OR) [7 ગુણ]

AD0-AD7 ----+------> Latch -----> A0-A7

            |         ^
            |         |
            v         |
          Data       ALE

Flag Register (8-bit):

+---+---+---+---+---+---+---+---+

| S | Z | 0 | AC| 0 | P | 1 | CY|

+---+---+---+---+---+---+---+---+

  7   6   5   4   3   2   1   0
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Jપન @ુપ કાય,

અેડ?ેસ/ડેટા મl<mેn AD0-AD7, A8-A15

કંટ? ાેલ RD, WR, IO/M, S0, S1, ALE, CLK

ઇxરy INTR, RST 5.5-7.5, TRAP

DMA HOLD, HLDA

પાવર Vcc, Vss

સી*રયલ I/O SID, SOD

રીસેટ RESET IN, RESET OUT

./ન 2(ક OR) [7 ગુણ]  
અાકૃXતની મદદથી 8085 માઇNાે.ાેસેસરના Jપન ડાયા@ામનું વણ,ન કરાે.

જવાબ:

ડાયા@ામ:

અેડEેસ/ડેટા Jપb: મl<mેn qપK ભાૈ]તક qપન બચાવે છે

કંટE ાેલ Jપb: મેમરી અને I/O અાેપરેશK કાેઅાે*ડu નેટ કરે છે

ઇBરc Jપb: બાf *ડવાઇસને ઇxરy કરવા દે છે

            +-------+
      X1 -->|1    40|<-- Vcc
      X2 -->|2    39|<-- HOLD
RESET OUT-->|3    38|<-- HLDA
RESET IN -->|4    37|<-- CLK
    IO/M -->|5    36|<-- RESET IN
      S1 -->|6    35|<-- READY
      RD -->|7    34|<-- IO/M
      WR -->|8    33|<-- S1
     ALE -->|9    32|<-- RD
      S0 -->|10   31|<-- WR
     A15 -->|11   30|<-- ALE
     A14 -->|12   29|<-- S0
     A13 -->|13   28|<-- A15
     A12 -->|14   27|<-- A14
     A11 -->|15   26|<-- A13
     A10 -->|16   25|<-- A12
      A9 -->|17   24|<-- A11
      A8 -->|18   23|<-- A10
     AD7 -->|19   22|<-- A9
     AD6 -->|20   21|<-- A8
            +-------+
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શd વણ,ન

Bેક LIFO મેમરી અે*રયા અoાયી ડેટા Bાેરેજ માટે

Bેક પાેઇxર 16-_બટ ર+જBર જ ેBેક ટાેપને પાેઇx કરે

અાેપરેશK PUSH (Bાેર), POP (રીટ? ીવ)

સી<રયલ Jપb: બે9ઝક સી*રયલ ક{ુ*નકેશન પૂરંુ પાડે છે

યાદ રાખવા માટે: "ACID-PS: અેડ?ેસ-કંટ? ાેલ-ઇxરy-DMA-પાવર-સી*રયલ"

./ન 3(અ) [3 ગુણ]  
[ેક, [ેક પાેઇBર અને [ેક અાેપરેશન સમLવા.ે

જવાબ:

ડાયા@ામ:

યાદ રાખવા માટે: "SP LIFO લેનને પાેઇx કરે છે"

./ન 3(બ) [4 ગુણ]  
8051 માઇNાેકંટE ાેલરનાે Jપન ડાયા@ામ દાેરા.ે

જવાબ:

Memory:      Stack Pointer:
+-----+      +-----+
|     |<---- | SP  |
+-----+      +-----+
| Data|      
+-----+      PUSH: SP--, M[SP]=data
| Data|      POP:  data=M[SP], SP++
+-----+

          8051 Microcontroller
         +-------------------+
   P1.0--| 1              40 |--VCC
   P1.1--| 2              39 |--P0.0/AD0
   P1.2--| 3              38 |--P0.1/AD1
   P1.3--| 4              37 |--P0.2/AD2
   P1.4--| 5              36 |--P0.3/AD3
   P1.5--| 6              35 |--P0.4/AD4
   P1.6--| 7              34 |--P0.5/AD5
   P1.7--| 8              33 |--P0.6/AD6
   RST --| 9              32 |--P0.7/AD7
 P3.0/RXD| 10             31 |--EA/VPP
 P3.1/TXD| 11             30 |--ALE/PROG
P3.2/INT0| 12             29 |--PSEN
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Jપન @ુપ કાય,

P0 પાેટC  0, અેડ?ેસ/ડેટા સાથે મl<mેn

P1 પાેટC  1, જનરલ પપCઝ I/O

P2 પાેટC  2, અપર અેડ?ેસ અન ેI/O

P3 પાેટC  3, Oે9શયલ ફંsK અને I/O

યાદ રાખવા માટે: "PORT 0123: ડેટા-જનરલ-અેડ?ેસ-Oે9શયલ"

./ન 3(ક) [7 ગુણ] (ચાલ)ુ  
8051 માઇNાેકંટE ાેલરનાે ટાઇમસ,/કાઉBસ, લાેZજક ડાયા@ામ દાેરાે અન ેXવXવધ માેડમાં તેની કામગીરી સમLવાે.

જવાબ:

Timer/Counter Diagram:

P3.3/INT1| 13             28 |--P2.7/A15
 P3.4/T0-| 14             27 |--P2.6/A14
 P3.5/T1-| 15             26 |--P2.5/A13
 P3.6/WR-| 16             25 |--P2.4/A12
 P3.7/RD-| 17             24 |--P2.3/A11
 XTAL2 --| 18             23 |--P2.2/A10
 XTAL1 --| 19             22 |--P2.1/A9
   VSS --| 20             21 |--P2.0/A8
         +-------------------+

         +------------+
TLx ---->|  8-bit     |       +-------------+
         |  Register  |------>|  8-bit      |
         +------------+       |  Register   |----> Interrupt
                              |  (THx)      |
         +------------+       +-------------+
TRx ---->| Control    |             ^
         | Logic      |             |
         +------------+             |
                ^                   |
                |                   |
                v                   v
         +---------------------+
C/T ---->| Mode Control Logic  |<----- GATE

         +---------------------+
                   ^
                   |
INTx -------------->
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માેડ અાેપરેશન

માેડ 0 13-_બટ ટાઇમર (5-_બટ TL, 8-_બટ TH)

માેડ 1 16-_બટ ટાઇમર (8-_બટ TL, 8-_બટ TH)

માેડ 2 8-_બટ અાેટાે-*રલાેડ (TL કાઉx, TH રીલાેડ)

માેડ 3 િ|mટ ટાઇમર (માd ટાઇમર 0)

ફીચર હેતુ

CPU કાેર સૂચનાઅાે Mાેસેસ કરવા

મેમરી (RAM/ROM) MાેNામ અને ડેટા Bાેર કરવા

I/O પાેટ્Cસ બાf *ડવાઇસ સાથે ઇxરફેસ

ટાઇમર/કાઉxર સમય અંતરાલ માપવા

ઇxરy અ9સ: iાેનસ ઘટનાઅાે સંભાળવા

સી*રયલ ક{ુ*નકેશન અv *ડવાઇસ સાથે ડેટા ટ? ાKફર

ટાઇમર: અાંત*રક }ાેક વાપરે, મશીન સાયકલ ગણે

કાઉBર: બાf ઇનપુટ વાપરે, બાf ઘટનાઅાે ગણે

કંટE ાેલ gબટ્સ: TMOD ર+જBર માેડ સેટ કરે, TCON અાેપરેશન કંટ? ાેલ કરે

માેડ્સ: ]વ]વધ ટાઇqમ: ગ જt*રયાતા ેમાટે અલગ-અલગ કાે+~ગરેશન

યાદ રાખવા માટે: "MARC: માેડ અાેટાે-*રલાેડ કાઉx"

./ન 3(અ OR) [3 ગુણ]  
માઇNાેકંટE ાેલસ,નાં કાેમન ફીચસ,ની સૂOચ બનાવા.ે

જવાબ:

યાદ રાખવા માટે: "CPU-TIS: CPU-RAM-I/O-ટાઇમર-ઇxરy-સી*રયલ"

./ન 3(બ OR) [4 ગુણ]  
8051 માઇNાેકંટE ાેલરનું ઈBરનલ રેમ અાેગHનાઇઝેશન સમLવા.ે

જવાબ:
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RAM અે<રયા અેડEેસ રેj ઉપયાેગ

ર+જBર બે� 00H-1FH R0-R7 (4 બે�)

_બટ-અેડ?ેસેબલ 20H-2FH 128 _બટ્સ (0-7FH)

�ેચ પેડ 30H-7FH જનરલ પપCઝ

SFRs 80H-FFH કંટ? ાેલ ર+જBસC

કAાેનB કાય,

CPU 8-_બટ Mાેસેસર ALU સાથે

મેમરી 4K ROM, 128 બાઇટ્સ RAM

I/O પાેટ્Cસ ચાર 8-_બટ પાેટ્Cસ (P0-P3)

ટાઇમસC બે 16-_બટ ટાઇમર/કાઉxર

સી*રયલ પાેટC ફુલ-ડુmેP UART

ઇxરy પાંચ ઇxરy સાેસC

Oે9શયલ ફંsન ર+જBસC કંટ? ાેલ ર+જBસC

ડાયા@ામ:

યાદ રાખવા માટે: "RBBS: ર+જBસC-_બટ્સ-બફર-�ેચ"

./ન 3(ક OR) [7 ગુણ]  
અાકૃXતની મદદથી 8051 માઇNાેકંટE ાેલરનું અા<ક= ટે>ર સમLવાે.

જવાબ:

8051 Internal RAM (128 bytes):

+----------------+ 00H

| Register Bank 0|

+----------------+ 08H

| Register Bank 1|

+----------------+ 10H

| Register Bank 2|

+----------------+ 18H

| Register Bank 3|

+----------------+ 20H

| Bit-addressable|

+----------------+ 30H

|                |
| Scratch Pad    |
|                |
+----------------+ 80H
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ડાયા@ામ:

હાવ,ડ,  અા<ક= ટે>ર: અલગ MાેNામ અને ડેટા મેમરી

CISC <ડઝાઇન: સમૃ� ઇr?કશન સેટ (100થી વધુ સૂચનાઅાે)

gબ^-ઇન પે<રફેરk: બાf ક�ાેનx્સની જtર નથી

lસQ ગલ-Oચપ સાેmુશન: અેક જ +ચપ પર સંપૂણC 9સBમ

યાદ રાખવા માટે: "CAPITALS: CPU અા*કu ટેVર પાેટ્Cસ I/O ટાઇમર ALU ઇxરફેસ સી*રયલ"

./ન 4(અ) [3 ગુણ]  
બાn RAM oાન 0123h થી TL0 અને બાn RAM oાન 0234h થી TH0 ડેટાને કાેપી કરવા માટે 8051 અેસેpલી લqrવેજ .ાે@ામ 
લખાે.

જવાબ:

+--------------------------------------------+

|                 8051 MCU                   |
| +-------------+         +--------------+   |
| |             |         |              |   |
| |    CPU      |<------->| Program ROM  |   |
| |             |         | (4K bytes)   |   |
| +-------------+         +--------------+   |
|       ^                                    |
|       |                 +--------------+   |
|       |                 |              |   |
|       +---------------->| Internal RAM |   |
|       |                 | (128 bytes)  |   |
|       v                 +--------------+   |
| +-------------+         +--------------+   |
| |             |         |              |   |
| |  SFRs       |<------->| I/O Ports    |   |
| |             |         | (P0,P1,P2,P3)|   |
| +-------------+         +--------------+   |
|                                            |
| +-------------+         +--------------+   |
| |             |         |              |   |
| | Timers/     |         | Serial Port  |   |
| | Counters    |         | (UART)       |   |
| +-------------+         +--------------+   |
+--------------------------------------------+

      MOV  DPTR, #0123H   ; DPTR મા સાેસC અેડ?ેસ 0123H લાેડ કરાે
      MOVX A, @DPTR       ; બાf RAM માંથી ડેટા વાંચાે
      MOV  TL0, A         ; ટાઇમર 0 લાે બાઇટમા ંકાેપી કરાે
      
      MOV  DPTR, #0234H   ; DPTR મા સાેસC અેડ?ેસ 0234H લાેડ કરાે
      MOVX A, @DPTR       ; બાf RAM માંથી ડેટા વાંચાે
      MOV  TH0, A         ; ટાઇમર 0 હાઈ બાઇટમા ંકાેપી કરાે
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મુs [ેtસ:

બાf RAM અેડ?ેસ માટે DPTR વાપરાે

બાf મેમરી અેPેસ માટે MOVX સૂચના

ટાઇમર ર+જBસCમાં સીધાે ટ? ાKફર

યાદ રાખવા માટે: "DRAM: DPTR વાંચાે અેડ?ેસ હલાવાે"

./ન 4(બ) [4 ગુણ]  
પાેટ,  P1.3 પર ઇBરફેસ કરેલ LED ને 1ms ના સમય અંતરાલ પર િvલંક કરવા માટે 8051 અેસેpલી લqrવેજ .ાે@ામ લખા.ે

જવાબ:

મુs [ેtસ:

LED િ�લંક કરવા માટે P1.3 પીન ટાેગલ કરાે

ટાઇqમ: ગ માટે નેBેડ *ડલે લૂપ

સતત િ�લં*ક: ગ માટે અનંત લૂપ

યાદ રાખવા માટે: "STACI: સેટ-ટાઇમર-અેW-�}યર-ઇ+~*નટલી"

./ન 4(ક) [7 ગુણ]  
8051 માઇNાેકંટE ાેલરના અેડEે lસQ ગ માેડ્સની યાદી બનાવાે અને ઉદાહરણની મદદથી તે બધાને સમLવાે.

જવાબ:

AGAIN:  SETB P1.3         ; P1.3 પર LED ચાલુ કરાે
        ACALL DELAY       ; *ડલે સબtટીન કાેલ કરાે
        CLR  P1.3         ; P1.3 પર LED બંધ કરાે
        ACALL DELAY       ; *ડલે સબtટીન કાેલ કરાે
        SJMP AGAIN        ; હંમેશા *રપીટ કરાે

DELAY:  MOV  R7, #250     ; અાઉટર લૂપ માટે R7 લાેડ કરાે
OUTER:  MOV  R6, #1       ; ઇનર લૂપ માટે R6 લાેડ કરાે
INNER:  DJNZ R6, INNER    ; R6 ઝીરાે થાય �ાં સુધી ઘટાડાે
        DJNZ R7, OUTER    ; R7 ઝીરાે થાય �ાં સુધી ઘટાડાે
        RET               ; સબtટીનમાંથી પાછા ફરાે
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અેડEે lસQ ગ માેડ ઉદાહરણ વણ,ન

ઇમી*ડયેટ MOV A, #25H ડેટા સૂચનામાં છે

ર+જBર MOV A, R0 ડેટા ર+જBરમાં છે

ડાયરેw MOV A, 30H ડેટા RAM અેડ?ેસ પર છે

ઇનડાયરેw MOV A, @R0 R0/R1 અેડ?ેસ ધરાવે છે

ઇWેn MOVC A, @A+DPTR MાેNામ મેમરી અેPેસ

_બટ SETB P1.3 ���ગત _બટ્સ અેPેસ

*રલે*ટવ SJMP LABEL 8-_બટ અાૅફસેટ સાથે જ�

ઉદાહરણાે:

ઇમી<ડયેટ: MOV A, #55H  (A માં 55H લાેડ કરા)ે

રZજ[ર: ADD A, R3  (A માં R3 ઉમેરાે)

ડાયરેw: MOV 40H, A  (A ને અેડ?ેસ 40H પર Bાેર કરાે)

ઇનડાયરેw: MOV @R0, #5  (R0 માં રહેલા અેડ?ેસ પર 5 Bાેર કરાે)

ઇxેy: MOVC A, @A+DPTR  (કાેડ મેમરી વાંચાે)

gબટ: CLR C  (કેરી kલેગ સાફ કરાે)

<રલે<ટવ: JZ LOOP  (�ે A ઝીરાે હાેય તાે જ� કરાે)

યાદ રાખવા માટે: "I'M DIRBI: ઇમી*ડયેટ ર+જBર ડાયરેw _બટ ઇWેn"

./ન 4(અ OR) [3 ગુણ]  
RAM oાન 14h માંથી RAM oાન 11h ના ંડેટાને બાદ કરવા માટે 8051 અેસેpલી લqrવેજ .ાે@ામ લખાે; RAM oાન 3Ch મા ં
પ<રણામ મૂકાે.

જવાબ:

મુs [ેtસ:

અેcુમુલેટરમા ંqમvુઅેW લાેડ કરાે

સાચા સબટ?ેsન માટે કેરી સાફ કરાે

બાેરાે સાથે સબટ?ેsન માટે SUBB વાપરાે

પ*રણામને ડે�Bનેશનમાં Bાેર કરાે

યાદ રાખવા માટે: "LCSS: લાેડ-�}યર-સબટ?ેw-Bાેર"

      MOV  A, 14H       ; RAM લાેકેશન 14H ના ેકxેx A માં લાેડ કરાે
      CLR  C            ; કેરી kલેગ સાફ કરાે
      SUBB A, 11H       ; બાેરાે સાથે 11H ના કxેx બાદ કરાે
      MOV  3CH, A       ; પ*રણામને RAM લાેકેશન 3CH માં Bાેર કરાે
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ઈDEFન ઉદાહરણ અાેપરેશન

ANL ANL A, #3FH લાે+જકલ AND

ORL ORL P1, #80H લાે+જકલ OR

XRL XRL A, R0 લાે+જકલ XOR

CLR CLR A �}યર (0 સેટ)

CPL CPL P1.0 કાેિSmમેx (ઇ�વટC )

RL RL A રાેટેટ લે�

RR RR A રાેટેટ રાઇટ

./ન 4(બ OR) [4 ગુણ]  
માેડ 1 માં ટાઈમર 0 નાે ઉપયાેગ કરીન ેપાેટ,  1 ના બીટ 3 પર 50% zુટી સાયકલની {ેર વેવ જનરેટ કરવા માટે 8051 અેસેpલી 
લqrવેજ .ાે@ામ લખાે.

જવાબ:

મુs [ેtસ:

માેડ 1 માં ટાઇમર 0 કાે+~ગર કરાે

1ms *ડલે માટે ટાઇમરમાં વે�ુ Mીલાેડ કરાે

ટાઇમર અાેવરkલાે માટે રાહ જુઅાે

�ેર વેવ માટે અાઉટપુટ _બટ ટાેગલ કરાે

યાદ રાખવા માટે: "MSTCCS: માેડ-સેટ-ટાઇમર-ચેક-�}યર-��ચ"

./ન 4(ક OR) [7 ગુણ]  
8051 માઇNાેકંટE ાેલર માટે કાેઈપણ સાત લાે|કલ ઈDEFન ઉદાહરણ સાથે સમLવાે.

જવાબ:

ઉદાહરણાે:

ANL: ANL A, #0FH  (A = A AND 0FH, હાઈ *નબલ મા�)

      MOV  TMOD, #01H   ; ટાઇમર 0, માેડ 1 (16-_બટ)
AGAIN: MOV  TH0, #0FCH   ; હાઈ બાઇટ લાેડ કરાે
      MOV  TL0, #18H    ; લાે બાઇટ લાેડ કરાે (-1000 16-_બટમાં)
      SETB TR0          ; ટાઇમર ચાલુ કરાે
      JNB  TF0, $       ; અાેવરkલાે માટે રાહ જુઅાે
      CLR  TR0          ; ટાઇમર બંધ કરાે
      CLR  TF0          ; ટાઇમર kલેગ સાફ કરાે
      CPL  P1.3         ; P1.3 ટાેગલ કરાે
      SJMP AGAIN        ; *રપીટ કરાે
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કAાેનB કનેFન

પુશ બટન P1.0 અને GND વ�ે

પુલ-અપ રે9સBર P1.0 અને VCC વ� ે10K

પાેટC  qપન P1.0 ઇનપુટ તરીકે કાે+~ગર

ORL: ORL 20H, A  (20H = 20H OR A, _બટ્સ સેટ)

XRL: XRL A, #55H  (A = A XOR 55H, _બટ્સ ટાેગલ)

CLR: CLR C  (કેરી kલેગ �}યર, C = 0)

CPL: CPL A  (A ને કાેિSmમેx, A = NOT A)

RL: RL A  (A ને અેક _બટ લે� રાેટેટ)

RR: RR A  (A ને અેક _બટ રાઇટ રાેટેટ)

યાદ રાખવા માટે: "A-OX-CCR: AND OR XOR �}યર કાેિSmમેx રાેટેટ"

./ન 5(અ) [3 ગુણ]  
8051 માઇNાેકંટE ાેલર સાથે Push button Switch નું ઇBરફેlસQ ગ દાેરાે.

જવાબ:

મુs પાેઇB્સ:

અે�wવ-લાે કાે+~ગરેશન (બટન દબાવવાથી 0 મળે)

પુલ-અપ રે9સBર kલાે*ટ:ગ ઇનપુટ રાેકે

કાેઈપણ I/O qપન સાથ ે�ેડી શકાય

યાદ રાખવા માટે: "PIP: પુલ-અપ-ઇનપુટ-Mેસ"

./ન 5(બ) [4 ગુણ]  
8051 માઇNાેકંટE ાેલર સાથે <રલે ઇBરફેસ કરા.ે

જવાબ:

         Vcc
          |
          R (10K)
          |
P1.0 -----+------ Push Button ------ GND

                 5V
                 |
                 R (1K)
                 |
                 |   C (Diode)
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કAાેનB હેતુ

NPN ટ? ા��Bર કરંટ અેિSm*ફકેશન

ડાયાેડ બેક EMF Mાેટેsન

રે9સBસC કરંટ �લqમ*ટ:ગ

*રલે હાઈ-પાવર ��+ચ: ગ

મુs [ેtસ:

પાેટC  qપન ટ? ા��Bર બેઝ ડ? ાઇવ કરે

ટ? ા��Bર *રલે કાેઇલ ��ચ કરે

ડાયાેડ બેક EMF સામ ેર�ણ અાપે

*રલે કાેxેw હાઈ-પાવર લાેડ ��ચ કરે

યાદ રાખવા માટે: "TRIP: ટ? ા��Bર-*રલ-ેઇxરફેસ-Mાેટેsન"

./ન 5(ક) [7 ગુણ] (ચાલ)ુ  
8051 માઇNાેકંટE ાેલર સાથે ADC0804 ઇBરફેસ કરા.ે

જવાબ:

સ<ક= ટ ડાયા@ામ:

                 |   |
P1.0 ---R(330)---+---|<|----+

                     |      |
                     |      |
                 +---+---+  |
                 | NPN   |  |
                 |(BC547)|  |
                 +---+---+  |
                     |      |
                     |      |
                    GND     |
                            |
                         +--+--+
                         |Relay|--- Load
                         +-----+

                     8051
                 +----------+
                 |          |
 Analog Input--->| ADC0804  |

 0-5V        |   |          |
             v   |          |
        +---+---+|          |     +---------+
        |        |          |     |         |
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કનેFન 8051 Jપન ADC0804 Jપન

ડેટા બસ P1.0-P1.7 D0-D7

CS P3.0 CS

RD P3.1 RD

WR P3.2 WR

INTR P3.3 INTR

"ે} અે~_કેશb

અાૈ�ાે9ગક માેટર કંટ? ાેલ, અાેટાેમેશન, PLCs

મે*ડકલ પેશx માે*નટ*ર:ગ, ડાયXાે�Bક ઉપકરણાે

ક�્યુમર વાે9શ: ગ મશીન, માઇiાેવેવ, રમકડાં

અાેટાેમાે*ટવ અે��ન કંટ? ાેલ, ABS, અેરબેગ 9સBમ

ક{ુ*નકેશન માેબાઇલ ફાેન, માેડેમ, રાઉટર

9સcુ*રટી અેPેસ કંટ? ાેલ, અલામC 9સBમ

ADC0804: 8-_બટ A/D ક�વટCર 0-5V ઇનપુટ રે� સાથે

ઇBરફેસ: ડેટા qપન પાેટC  1 સાથ,ે કંટ? ાેલ પાેટC  3 સાથે �ેડાે

અાેપરેશન: ક�વઝCન શt કરવા ADC ને લખાે, INTR માટે રાહ જુઅાે, *રઝ< વાંચાે

રેઝાેmુશન: 8-_બટ (256 Bેપ) 0-5V માટે ~19.5mV M]ત Bેપ

યાદ રાખવા માટે: "CRIW: કંટ? ાેલ-રીડ-ઇxરy-રાઇટ"

./ન 5(અ OR) [3 ગુણ]  
XવXવધ "ે}ાેમાં માઇNાેકંટE ાેલરની અે~_કેશનાેની સૂOચ બનાવાે.

જવાબ:

યાદ રાખવા માટે: "I-MACS: ઇW�B?યલ-મે*ડકલ-અાેટાેમાે*ટવ-ક�્યુમર-9સcુ*રટી"

./ન 5(બ OR) [4 ગુણ]

Vref/2->|        |          |     |         |
        |        |          |<--->|P1.0-P1.7|
CS----->|        |          |     |         |
RD----->|        |          |     |         |
WR----->|        |          |     |         |
INTR--->|        |          |---->|P3.2     |
        |        |          |     |         |
        +--------+          |     |         |
                 +----------+     +---------+
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કAાેનB હેતુ

ULN2003 ડ? ાઇવર IC ડા�લ� ગટન અેરે સાથે

પાેટC  qપન P1.0-P1.3 4 માેટર ફેઝ માટે

પાવર સmાય માેટર માટે અલગ સmાય

./ન 5(બ OR) [4 ગુણ]  
8051 માઇNાેકંટE ાેલર સાથે [ેપર માેટર ઇBરફેસ કરા.ે

જવાબ:

સ<ક= ટ ડાયા@ામ:

કાેડ [E>ર:

યાદ રાખવા માટે: "PDCS: પાેટC -ડ? ાઇવર-કરંટ-9સ�K"

./ન 5(ક OR) [7 ગુણ]  
8051 માઇNાેકંટE ાેલર સાથે LCD ઇBરફેસ કરા.ે

જવાબ:

સ<ક= ટ ડાયા@ામ:

          8051                      ULN2003
       +--------+                 +---------+
       |        |           +---->|IN1  OUT1|---+
       |   P1.0 |-----------|---->|IN2  OUT2|---+
       |   P1.1 |-----------|---->|IN3  OUT3|---+----> 4-wire
       |   P1.2 |-----------|---->|IN4  OUT4|---+      Stepper
       |   P1.3 |-----------|     |         |           Motor
       |        |           |     |         |
       +--------+           |     +---------+
                            |
                          +5V

; }ાેકવાઇઝ રાેટેશન 9સ�K
STEP_SEQ: DB 0000_1000B  ; Bેપ 1
          DB 0000_1100B  ; Bેપ 2
          DB 0000_0100B  ; Bેપ 3
          DB 0000_0110B  ; Bેપ 4

           8051                  16x2 LCD
       +--------+              +---------+
       |        |              |         |
       |   P2.0 |------------->|D0       |
       |   P2.1 |------------->|D1       |
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કનેFન હેતુ

ડેટા qપન (D0-D7) P2.0-P2.7 સાથ ે�ેડાે

RS ર+જBર 9સલેw (0=કમાW, 1=ડેટા)

R/W રીડ/રાઇટ (0=રાઇટ, 1=રીડ)

E અેનેબલ 9સXલ (અે�wવ હાઈ)

બે�ઝક કમાx્સ:

ઇJનlશયલાઇઝેશન: LCD ને 8-_બટ માેડ, 2 લાઇન માટે કાે+~ગર કરાે

રાઇ<ટQ ગ: RS=1 સાથે ડેટા, RS=0 સાથે કંટ? ાેલ માેકલાે

ટાઇXમQ ગ: E પe ટાઇqમ: ગ જt*રયાતાે પૂરી કરવી �ેઈઅે

કાેBEા[: VEE qપન પર પાેટે��યાેમીટર સાથ ેઅેડજB કરાે

યાદ રાખવા માટે: "DICE: ડેટા-ઇr?sન-કંટ? ાેલ-અેનેબલ"

       |   P2.2 |------------->|D2       |
       |   P2.3 |------------->|D3       |
       |   P2.4 |------------->|D4       |
       |   P2.5 |------------->|D5       |
       |   P2.6 |------------->|D6       |
       |   P2.7 |------------->|D7       |
       |        |              |         |
       |   P3.0 |------------->|RS       |
       |   P3.1 |------------->|R/W      |
       |   P3.2 |------------->|E        |
       |        |              |         |
       +--------+              +---------+
                                  |   |
                                 Vcc GND

0x01 - *ડ|mે �}યર
0x02 - હાેમ પાે9ઝશન
0x0C - *ડ|mે ON, કસCર OFF
0x38 - 8-_બટ, 2 લાઇન, 5x7 ડાેટ્સ
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