
મેમરી %કાર કદ Address Range હેતુ

General Purpose Registers 32 bytes 0x00-0x1F R0-R31 registers

I/O Memory 64 bytes 0x20-0x5F Control registers

Internal SRAM 2048 bytes 0x60-0x85F Variable storage

%,ન 1(અ) [3 ગુણ]  
TIFR register દાેરાે અને તેનું પૂરંુ નામ લખાે.

જવાબ:

TIFR Register ડાયા;ામ:

પૂરંુ નામ: Timer/Counter Interrupt Flag Register

TOV0: Timer0 Overflow Flag

OCF0: Timer0 Output Compare Flag  

TOV1: Timer1 Overflow Flag

મેમરી ટ= ીક: "Timer Interrupts Flag Register"

%,ન 1(બ) [4 ગુણ]  
ATmega32 ની ડેટા મેમરીની ચચા? કરાે.

જવાબ:

General Purpose Registers: અંકગ%ણત કામગીરી અને અ.ાયી સં1હ માટે વપરાય છે

I/O Memory: પે7રફેરલ કંટ: ાેલ અને ;ેટસ ર<જ;સ> ધરાવે છે

Internal SRAM: ;ેક, વે7રયેબA અને ડાયનેCમક મેમરી માટે વપરાય છે

મેમરી ટ= ીક: "General I/O SRAM Memory"

%,ન 1(ક) [7 ગુણ]  
અે@ેડેડ AસCમનાે જનરલ Dલાેક ડાયા;ામ દાેરી સમEવાે.

જવાબ:

+----+----+----+-----+-----+----+----+----+

| 7  | 6  |  5 |  4  |  3  | 2  | 1  | 0  |

+----+----+----+-----+-----+----+----+----+

|OCF2|TOV2|ICF1|OCF1A|OCF1B|TOV1|OCF0|TOV0|

+----+----+----+-----+-----+----+----+----+
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Input Devices

Processor/Microcontroller

Memory

Output 
Devices

Communication Interface

Power Supply Clock Circuit

ઘટક કાય?

Processor સમ1 Dસ;મ અાેપરેશન કંટ: ાેલ કરે છે

Memory Fાે1ામ અને ડેટા ;ાેર કરે છે

Input Devices સેGર, HIચ, કીબાેડ>

Output Devices LEDs, 7ડKL,ે માેટર

Communication UART, SPI, I2C ઇNરફેસ

 

Real-time Operation: Dસ;મ 7નધા>7રત સમય મયા>દામાં ઇનપુટ્સને FRતસાદ અાપ ેછે

Dedicated Function: ચાેSસ અેTLકેશન માટે 7ડઝાઇન કરવામાં અાવે છે

Resource Constraints: મયા>7દત મેમરી, પાવર અને FાેસેDસV ગ Wમતા

મેમરી ટ= ીક: "Processor Memory Input Output Communication"

%,ન 1(ક OR) [7 ગુણ]  
રીયલ ટાઇમ અાેપરેHટI ગ AસCમને JાKાLયત કરા ેઅને તેની લાMNણકતાઅા ેસમEવાે.

જવાબ:

JાKા: Real Time Operating System (RTOS) અે અેવી અાેપરે7ટVગ Dસ;મ છે જ ેમહXપૂણ> કાયાZ માટે 7ન7દ[\ સમય મયા>દામાં 
FRતસાદની ગેર]ટી અાપે છે.
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લાMNણકતા વણ?ન

Deterministic અનુમા7નત FRતસાદ સમય

Multitasking બહુRવધ કાયાZનું અમલીકરણ

Priority-based ઉ_ FાથCમકતા કાયાZ પહેલા

Minimal Latency ઝડપી ઇNરa FRતસાદ

માપદંડ મહO

Processing Speed અેTLકેશન જb7રયાતાે સાથે મેળ

Memory Size પૂરતી ROM/RAM

I/O Pins પયા>d પે7રફેરલ ઇNરફેસ

Power Consumption બેટરી લાઇફ Rવચારણા

Cost બજટે મયા>દા

Development Tools કeાઇલર, ડીબગર ઉપલfતા

Hard Real-time: ડેડલાઇન ચૂકવાથી Dસ;મ 7નgળતા થાય છે

Soft Real-time: ડેડલાઇન ચૂકવાથી Fદશ>ન ઘટે છે

Task Scheduling: Preemptive priority-based scheduling મહXપૂણ> કાયાZ પહેલા ચલાવવાની ખાતરી કરે છે

મેમરી ટ= ીક: "Deterministic Multitasking Priority Minimal"

%,ન 2(અ) [3 ગુણ]  
અે@ેડેડ AસCમ માટે માઇPાેકQ=ાેલર પસંદ કરવા માટેના માપદંડાે લખા.ે

જવાબ:

મેમરી ટ= ીક: "Speed Memory I/O Power Cost Tools"

%,ન 2(બ) [4 ગુણ]  
AVR માં હાવ?ડ?  અાHકR ટેSરની ચચા? કરા.ે

જવાબ:

હાવ?ડ?  અાHકR ટેSર લMણાે:
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લMણ વણ?ન

Separate Buses Fાે1ામ અને ડેટાને Iતંj બસ

Simultaneous Access અેકસાથે instruction fetch અને data access

Different Memory Types Fાે1ામ માટે Flash, ડેટા માટે SRAM

CPU

Program Memory Bus

Data Memory 
Bus

Flash 
Memory

SRAM

Tાેક સાેસ? HUVWી રેX અેYZકેશન

External Crystal 1-16 MHz ઉ_ ચાેકસાઈ અેTLકેશન

External RC 1-8 MHz 7કફાયતી સાેlુશન

Internal RC 1-8 MHz 7ડફાેm, બાn components નથી

External Clock Up to 16 MHz DસV oાેનાઇઝ્ડ Dસ;p

 

ફાયદાે: સમાંતર અેqેસને કારણ ેઉ_ Fદશ>ન

16-bit Instructions: માેટાભાગની instructions અેક clock cycle માં execute થાય છે

મેમરી ટ= ીક: "Separate Simultaneous Different Performance"

%,ન 2(ક) [7 ગુણ]  
Tાેક સાેસ?ને AVR સાથે Eેડવાની ^વ^વધ રીતાેની ચચા? કરાે.

જવાબ:

Fuse Bits `ારા Tાેક પસંદગી:

Crystal Oscillator: સાૈથી t.ર, બાn crystal અને capacitors જbરી

RC Oscillator: અાેછી ચાેકસાઈ પરંત ુસKતી

Internal Oscillator: ફેuરી કેvલwેટેડ, તાપમાન અાધા7રત

CKSEL3:0 bits determine clock source

CKDIV8 bit divides clock by 8

SUT1:0 bits set startup time
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aેAસHફકેશન ATmega32

Flash ROM 32 KB

SRAM 2 KB

EEPROM 1 KB

I/O Pins 32 pins

ADC Channels 8 channels

Timers 3 timers

bપન કાય?

Vcc મુx પાવર સLાય (+5V)

AVcc ADC માટે અેનાલાેગ પાવર સLાય

Aref ADC રેફરG વાેmેજ

મેમરી ટ= ીક: "Crystal RC Internal External"

%,ન 2(અ OR) [3 ગુણ]  
ATmega32 માટે code ROM, SRAM અને EEPROM નુ ંકદ તેમજ I/O pins, ADC અને Timers ની સંKા લખાે.

જવાબ:

મેમરી ટ= ીક: "32K Flash 2K SRAM 1K EEPROM 32 I/O 8 ADC 3 Timers"

%,ન 2(બ OR) [4 ગુણ]  
ATmega32 bપન ડાયા;ામ દાેરાે અને Vcc, AVcc અને Aref bપનનું કાય? લખાે.

જવાબ:

bપન કાયાc:

Vcc: 7ડ<જટલ સ7ક[ ટ્સને પાવર સLાય કરે છે

        ATmega32
    +--------------+
Vcc-|1           40|-AVcc
    |              |
    |              |
    |              |
    |              |
Aref|32          20|-GND
    +--------------+
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dબટ નામ કાય?

7 I Global Interrupt Enable

6 T Bit Copy Storage

5 H Half Carry Flag

4 S Sign Flag

3 V Overflow Flag

2 N Negative Flag

1 Z Zero Flag

0 C Carry Flag

AVcc: નાેઇઝ ઘટાડવા માટે ADC માટે અલગ સLાય

Aref: ADC કyવઝ>ન માટે બાn રેફરG

મેમરી ટ= ીક: "Vcc Digital AVcc Analog Aref Reference"

%,ન 2(ક OR) [7 ગુણ]  
AVR Cેટસ રeજCર ^વગતવાર સમEવાે.

જવાબ:

SREG (Status Register) dબટ્સ:

I Flag: zલાેબલ ઇNરa enable/disable કંટ: ાેલ કરે છે

Arithmetic Flags: ALU અાેપરેશન પછી C, Z, N, V, S, H અપડેટ થાય છે

T Flag: {બટ મે7ન|ુલેશન માટે BLD અને BST instructions }ારા વપરાય છે

મેમરી ટ= ીક: "I Transfer Half Sign oVerflow Negative Zero Carry"

%,ન 3(અ) [3 ગુણ]  
AVR માઇPાેકQ=ાેલર માટે RESET સHકR ટ સમEવાે.

જવાબ:

રીસેટ સાેસ?:

+---+---+---+---+---+---+---+---+

| I | T | H | S | V | N | Z | C |

+---+---+---+---+---+---+---+---+

  7   6   5   4   3   2   1   0
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રીસેટ સાેસ? વણ?ન

Power-on Reset પાવર લાગ ુકરવામાં અાવે ~ારે

External Reset RESET pin }ારા

Brown-out Reset વાેmેજ ઘટે ~ારે

Watchdog Reset Watchdog timer overflow

રeજCર કાય?

EEAR EEPROM Address Register

EEDR EEPROM Data Register

EECR EEPROM Control Register

રીસેટ અવeધ: અાેછામાં અાેછા 2 clock cycles

રીસેટ વેgર: Fાે1ામ address 0x0000 થી શb થાય છે

મેમરી ટ= ીક: "Power External Brown-out Watchdog"

%,ન 3(બ) [4 ગુણ]  
EEPROM સાથે સંકળાયેલ I/O રeજCરની યાદી બનાવાે. EEPROM પર data write કરવા માટેના %ાે;ા^મI ગ Cેiસ લખાે.

જવાબ:

EEPROM રeજCસ?:

%ાે;ા^મI ગ Cેiસ:

1. પાછલી write પૂણ> થવાની રાહ જુઅાે (EEWE bit ચેક કરાે)

2. EEAR ર<જ;રમાં address સેટ કરાે

3. EEDR ર<જ;રમાં data સેટ કરાે

4. EECR માં EEMWE bit સેટ કરાે

5. 4 clock cycles અંદર EEWE bit સેટ કરાે

મેમરી ટ= ીક: "Wait Address Data Master-Write Enable-Write"

%,ન 3(ક) [7 ગુણ]  

Vcc ----[R]----+---- RESET pin

               |
               C
               |
              GND
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dબટ નામ કાય?

7 FOC0 Force Output Compare

6,3 WGM01,WGM00 Waveform Generation Mode

5,4 COM01,COM00 Compare Output Mode

2,1,0 CS02,CS01,CS00 Clock Select

રeજCર કાય?

TCCR1A Timer1 Control Register A

TCCR1B Timer1 Control Register B

TCNT1H/L Timer1 Counter Register

OCR1AH/L Output Compare Register A

OCR1BH/L Output Compare Register B

ICR1H/L Input Capture Register

TCCR0 રeજCર દાેરી ^વગતવાર સમEવાે.

જવાબ:

TCCR0 (Timer/Counter0 Control Register):

Tાેક Aસલેg ^વકjાે:

000: કાેઈ �ાેક નહ� (Timer બંધ)

001: clk/1 (Fે�ેvલV ગ નહ�)

010: clk/8, 011: clk/64

100: clk/256, 101: clk/1024

મેમરી ટ= ીક: "Force Waveform Compare Clock Select"

%,ન 3(અ OR) [3 ગુણ]  
Timer 1 સાથે સંકળાયેલા રeજCરાેની યાદી બનાવાે.

જવાબ:

Timer1 રeજCસ?:

+-----+-----+-----+-----+-----+-----+-----+-----+

|FOC0 |WGM01|COM01|COM00|WGM00|CS02 |CS01 |CS00 |

+-----+-----+-----+-----+-----+-----+-----+-----+

  7     6     5     4     3     2     1     0

Embedded System & Microcontroller Application (4351102) - Winter 2023 Solution (Gujarati) by Milav Dabgar

No. 8 / 20



મેમરી ટ= ીક: "Control Counter Output-Compare Input-Capture"

%,ન 3(બ OR) [4 ગુણ]  
EEPROM ના 0x005F લાેકેશન પર 'G' Cાેર કરવા માટે AVR C %ાે;ામ લખા.ે

જવાબ:

%ાે;ામ Cેiસ:

પૂણ>તા માટે EEWE bit ચેક કરાે

EEAR માં address 0x005F લાેડ કરાે

EEDR માં 'G' (ASCII 71) લાેડ કરાે

Master write સWમ કરા,ે પછી write enable કરાે

મેમરી ટ= ીક: "Wait Address Data Master Write"

%,ન 3(ક OR) [7 ગુણ]  
દર 70 μs પર માk PORTB.4 dબટને ટાૅગલ કરવા માટે C %ાે;ામ લખાે. Delay બનાવવા માટે Timer0નાે 1:8 %ેmેલર સાથ ેનાેમ?લ 
માેડનાે ઉપયાેગ કરાે. XTAL = 8 MHz.

જવાબ:

#include <avr/io.h>

#include <avr/eeprom.h>

void eeprom_write_byte_custom(uint16_t addr, uint8_t data)

{

    while(EECR & (1<<EEWE));  // Wait for previous write
    EEAR = addr;              // Set address
    EEDR = data;              // Set data
    EECR |= (1<<EEMWE);       // Master write enable
    EECR |= (1<<EEWE);        // Write enable
}

int main()

{

    eeprom_write_byte_custom(0x005F, 'G');
    return 0;
}

#include <avr/io.h>

int main()

{

    DDRB |= (1<<4);           // Set PB4 as output
    TCCR0 = 0x02;             // Prescaler 1:8
    
    while(1)
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ગણતરી:

�ાેક = 8MHz/8 = 1MHz

70μs માટે: Count = 70 cycles

Fારં�ભક મૂl = 256-70 = 186

મેમરી ટ= ીક: "Direction Control Count Wait Clear Toggle"

%,ન 4(અ) [3 ગુણ]  
Port C ના dબટ 5 ને માેbનટર કરવા માટેના ેAVR C %ાે;ામ લખાે. Eે તે HIGH હાેય, તાે Port B પર 55H માેકલાે; અoથા, AAH 
Port B પર માેકલાે.

જવાબ:

%ાે;ામ લાૅeજક:

PC5 ને input તરીકે, Port B ને output તરીકે કાૅ<�ગર કરાે

સતત PC5 t.Rત ચેક કરાે

ઇનપુટના અાધારે 0x55 અથવા 0xAA અાઉટપુટ કરાે

મેમરી ટ= ીક: "Direction Check Output"

%,ન 4(બ) [4 ગુણ]

    {
        TCNT0 = 186;          // Load initial value
        while(!(TIFR & (1<<TOV0))); // Wait for overflow
        TIFR |= (1<<TOV0);    // Clear flag
        PORTB ^= (1<<4);      // Toggle PB4
    }
    return 0;
}

#include <avr/io.h>

int main()

{

    DDRC &= ~(1<<5);          // PC5 as input
    DDRB = 0xFF;              // Port B as output
    
    while(1)
    {
        if(PINC & (1<<5))     // Check PC5
            PORTB = 0x55;     // Send 55H if HIGH
        else
            PORTB = 0xAA;     // Send AAH if LOW
    }
    return 0;
}
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LM35 PA0/ADC0 ATmega32

+5V

GND

LM35 bપન ATmega32 bપન કાય?

Vcc +5V પાવર સLાય

Output PA0 (ADC0) અેનાલાેગ વાેmેજ

GND GND 1ાઉ�

ATmega32

MAX7221

7-Segment 
Display

%,ન 4(બ) [4 ગુણ]
 LM35 ને ATmega32 સાથ ેઇQરફેAસI ગ દાેરા ેઅને સમEવાે.

જવાબ:

 

કનેpન ટેબલ:

તાપમાન કqવઝ?ન: 10mV/°C અાઉટપુટ

ADC Hરઝાેsુશન: 10-bit (0-1023)

વાેtેજ રેX: 0V થી 5V (0°C થી 500°C)

મેમરી ટ= ીક: "Power Output Ground Temperature"

%,ન 4(ક) [7 ગુણ]  
MAX7221 ને ATmega32 સાથે ઇQરફેAસI ગ દાેરાે અન ેસમEવાે.

જવાબ:

 

કનેpન ટેબલ:
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MAX7221 bપન ATmega32 bપન કાય?

DIN MOSI (PB5) સી7રયલ ડેટા ઇનપુટ

CLK SCK (PB7) સી7રયલ �ાેક

LOAD SS (PB4) <ચપ Dસલેu

લMણાે:

SPI ઇQરફેસ: સી7રયલ ક�ુ7નકેશન Fાેટાેકાેલ

8-Hડeજટ HડuZે: 8 સેવન-સેગમેN 7ડKL ેસુધી કંટ: ાેલ કરે છે

dબt-ઇન ડીકાેડર: BCD થી સેવન-સેગમેN કyવઝ>ન

vાઇટનેસ કંટ= ાેલ: 16 ઇNેTGટી લેવલ

%ાે;ા^મI ગ Cેiસ:

1. SPI ને master માેડમાં Fારંભ કરાે

2. Address અને data bytes માેકલાે

3. ડેટા latch કરવા માટે LOAD Dસ�લ pulse કરાે

મેમરી ટ= ીક: "Serial Clock Load Display"

%,ન 4(અ OR) [3 ગુણ]  
Port B માંથી ડેટા બાઇટ મેળવી તેને Port C પર માેકલવા માટે AVR C %ાે;ામ લખાે.

જવાબ:

%ાે;ામ કાય?:

Port B ને input તરીકે, Port C ન ેoutput તરીકે કાૅ<�ગર કરાે

#include <avr/io.h>

int main()

{

    DDRB = 0x00;              // Port B as input
    DDRC = 0xFF;              // Port C as output
    
    uint8_t data;
    
    while(1)
    {
        data = PINB;          // Read from Port B
        PORTC = data;         // Send to Port C
    }
    return 0;
}
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ATmega32 Port ULN2803 Input ULN2803 
Output

Load/Relay

Vcc

લMણ વણ?ન

8 Darlington Arrays હાઇ કરN HI<ચV ગ

Input Current 500μA સામા�

Output Current 500mA FRત ચેનલ

Built-in Flyback Diodes ઇ��uવ લાેડ Fાેટે�ન

રeજCર dબટ્સ કાય?

SPCR SPE, DORD, MSTR, CPOL SPI Control Register

SPSR SPIF, WCOL, SPI2X SPI Status Register

SPDR - SPI Data Register

સતત PINB માંથી વાંચાે અને PORTC માં લખાે

મેમરી ટ= ીક: "Input Output Read Write"

%,ન 4(બ OR) [4 ગુણ]  
ULN2803 ને ATmega32 સાથે ઇQરફેAસI ગ દાેરાે અન ેસમEવાે.

જવાબ:

 

ULN2803 લMણાે:

અેYZકેશન: 7રલે, માેટર, સાેલેનાેઇડ ચલાવવા માટે

વાેtેજ ડ= ાેપ: Darlington pair માં સામા� 1.2V

અેwgવ લાે અાઉટપુટ: ઇનપુટ high હાેય ~ારે અાઉટપુટ low �ય છે

મેમરી ટ= ીક: "Darlington Current Protection Drive"

%,ન 4(ક OR) [7 ગુણ]  
AVR માં SPI ને %ાે;ામ કરવા માટે વપરાતા રeજCરાેની ચચા? કરાે.

જવાબ:

SPI રeજCસ?:
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SPCR રeજCર dબટ્સ:

SPE: SPI Enable

DORD: Data Order (MSB/LSB first)

MSTR: Master/Slave Select

CPOL: Clock Polarity

CPHA: Clock Phase

SPSR રeજCર dબટ્સ:

SPIF: SPI Interrupt Flag

WCOL: Write Collision Flag

SPI2X: Double Speed Mode

%ાે;ા^મI ગ AસVW:

1. SPI pins ને input/output તરીકે કાૅ<�ગર કરાે

2. ઇ��ત માેડ માટે SPCR ર<જ;ર સેટ કરાે

3. SPDR માં ડેટા લખાે

4. SPIF flag ની રાહ જુઅાે

5. SPDR માંથી Fાd ડેટા વાંચાે

મેમરી ટ= ીક: "Control Status Data Enable Order Master"

%,ન 5(અ) [3 ગુણ]  
L293D માેટર ડ= ાઇવર IC ના ેbપન ડાયા;ામ દાેરાે અને સમEવાે.

જવાબ:

bપન કાયાc:

        L293D
    +-----------+
1EN-|1        16|-Vcc1
1A--|2        15|-4A
1Y--|3        14|-4Y
GND-|4        13|-GND
GND-|5        12|-GND
2Y--|6        11|-3Y
2A--|7        10|-3A
Vcc2|8         9|-2EN
    +-----------+
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bપન કાય?

1A, 2A માેટર 1 માટે ઇનપુટ Dસ�લ

3A, 4A માેટર 2 માટે ઇનપુટ Dસ�લ

1Y, 2Y માેટર 1 માટે અાઉટપુટ

3Y, 4Y માેટર 2 માટે અાઉટપુટ

1EN, 2EN માેટર માટે enable pins

Vcc1 લાૅ<જક સLાય (+5V)

Vcc2 માેટર સLાય (+12V)

dબટ નામ કાય?

7,6 REFS1,REFS0 Reference Selection

5 ADLAR ADC Left Adjust Result

4-0 MUX4-MUX0 Analog Channel Selection

મેમરી ટ= ીક: "Input Output Enable Logic Motor Supply"

%,ન 5(બ) [4 ગુણ]  
ADMUX રeજCર દાેરાે અને સમEવાે.

જવાબ:

ADMUX (ADC Multiplexer Selection Register):

રેફરW પસંદગી:

00: AREF pin

01: AVcc with external capacitor

11: Internal 2.56V reference

ચેનલ પસંદગી: MUX bits ADC0-ADC7 ચેનલ પસંદ કરે છે

મેમરી ટ= ીક: "Reference Adjust Multiplexer Channel"

%,ન 5(ક) [7 ગુણ]  

+------+------+------+------+------+------+------+------+

|REFS1 |REFS0 |ADLAR | MUX4 | MUX3 | MUX2 | MUX1 | MUX0 |

+------+------+------+------+------+------+------+------+

   7      6      5      4      3      2      1      0
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Sensors

Microcontroller GSM 
Module

Mobile 
Network

User 
Mobile

Keypad

Display

ઘટક કાય?

PIR Sensor ગRત શાેધ

Door Sensor Fવેશ શાેધ

GSM Module SMS/Call ક�ુ7નકેશન

Microcontroller Dસ;મ કંટ: ાેલ

Keypad યુઝર ઇNરફેસ

Display t.Rત સૂચન

GSM અાધાHરત AસxાેHરટી AસCમ સમEવાે.

જવાબ:

 

AસCમ ઘટકાે:

કાય?શીલ Aસyાંત:

1. સેGસ> અાoમણ શાેધે છે

2. માઇoાેકN:ાેલર Dસ�લ Fાેસેસ કરે છે

3. GSM માે�ુલ SMS alert માેકલે છે

4. યુઝર નાે7ટ7ફકેશન મેળવ ેછે

5. Dસ;મ 7રમાેટલી arm/disarm કરી શકાય છે

લMણાે:

Hરમાેટ માેbનટHરIગ: SMS નાે7ટ7ફકેશન

બહુ^વધ સેWસ?: PIR, door, window સેGસ>

યુઝર ઇQરફેસ: LCD 7ડKL ેઅને કીપેડ

અેમજ?Wી HરaાેW: અાેટાેમે7ટક અેલટ>  Dસ;મ

મેમરી ટ= ીક: "Sensors Process Communicate Alert Control"

%,ન 5(અ OR) [3 ગુણ]  
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ATmega32 L293D કાય?

PA0 1A (Pin 2) 7દશા 7નયંjણ 1

PA1 2A (Pin 7) 7દશા 7નયંjણ 2

PA2 1EN (Pin 1) માેટર enable

L293D માેટર ડ= ાઇવરનાે ઉપયાેગ કરી DC માેટરન ેATmega32 સાથે ઇQરફેસ કરવા માટે સHકR ટ ડાયા;ામ દાેરા.ે

જવાબ:

કનેpન ટેબલ:

માેટર કંટ= ાેલ:

PA0=1, PA1=0: ઘ7ડયાળની 7દશામાં ફેરવાે

PA0=0, PA1=1: ઘ7ડયાળની Rવરુ� 7દશામાં ફેરવાે

PA2=0: માેટર બંધ

મેમરી ટ= ીક: "Direction Enable Control Stop"

%,ન 5(બ OR) [4 ગુણ]  
ADCSRA રeજCર દાેરા ેઅને સમEવાે.

જવાબ:

ADCSRA (ADC Control and Status Register A):

ATmega32          L293D           DC Motor
    |               |               |
PA0 -----------> 1A(2)         1Y(3) -----> Motor +
PA1 -----------> 2A(7)         2Y(6) -----> Motor -
PA2 -----------> 1EN(1)

    |               |
   GND ----------> GND(4,5,12,13)
   +5V ----------> Vcc1(16)
   +12V ---------> Vcc2(8)
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dબટ નામ કાય?

7 ADEN ADC Enable

6 ADSC ADC Start Conversion

5 ADATE ADC Auto Trigger Enable

4 ADIF ADC Interrupt Flag

3 ADIE ADC Interrupt Enable

2-0 ADPS2-ADPS0 ADC Prescaler Select

%ેmેલર પસંદગી:

000: 7ડRવઝન ફેuર 2

001: 7ડRવઝન ફેuર 2

010: 7ડRવઝન ફેuર 4

011: 7ડRવઝન ફેuર 8

ADC અાેપરેશન Cેiસ:

1. ADC સWમ કરવા માટે ADEN સેટ કરાે

2. કyવઝ>ન શb કરવા માટે ADSC સેટ કરાે

3. ADIF flag ની રાહ જુઅાે

4. ADCH:ADCL માંથી પ7રણામ વાંચાે

મેમરી ટ= ીક: "Enable Start Auto Interrupt Prescaler"

%,ન 5(ક OR) [7 ગુણ]  
વેધર માેbનટHરIગ AસCમ સમEવા.ે

જવાબ:

+-----+-----+-----+-----+-----+-----+-----+-----+

|ADEN |ADSC |ADATE|ADIF |ADIE |ADPS2|ADPS1|ADPS0|

+-----+-----+-----+-----+-----+-----+-----+-----+

  7     6     5     4     3     2     1     0
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Temperature Sensor

Microcontroller

Humidity 
Sensor

Pressure 
Sensor

Rain 
Sensor

Display Data 
Logger

Wireless 
Module

Remote Monitor

સેWર પેરામીટર ઇQરફેસ

LM35 તાપમાન Analog (ADC)

DHT11 ભેજ Digital

BMP180 દબાણ I2C

Rain Sensor વરસાદ Digital

 

AસCમ ઘટકાે:

લMણાે:

મNt-પેરામીટર માેbનટHરIગ: તાપમાન, ભેજ, દબાણ, વરસાદ

ડેટા લાૅzગI ગ: EEPROM/SD કાડ>મા ંરી7ડV zસ ;ાેર કરાે

રીયલ-ટાઇમ HડuZ:ે LCD વત>માન રી7ડV zસ દશા>વ ેછે

વાયરલેસ ક{ુbનકેશન: 7રમાેટ માે7નટ7રVગ માટે WiFi/GSM

અેલટ?  AસCમ: �ેશાે�-અાધા7રત ચેતવણીઅાે

અેYZકેશW:

કૃRષ માે7નટ7રVગ

હવામાન અાગાહી

પયા>વરણીય સંશાેધન

�ાટ>  હાેમ અાેટાેમેશન

AસCમ ફાયદા:

અાેટાેમેટેડ ડેટા કલેpન: સતત માે7નટ7રVગ

Hરમાેટ અે|ેસ: ગમે ~ાંથી ડેટા જુઅાે
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અૈ^તહાAસક ^વ,લેષણ: ટ:ે� અાેળખ

%ારંdભક ચેતવણી: અા~ંRતક હવામાન અેલટ્>સ

મેમરી ટ= ીક: "Temperature Humidity Pressure Rain Display Log Wireless"

પરીMાનું અંત

મહOપૂણ? સૂચનાઅાે:

અા સાેlુશન કમ�ેર Rવ�ાથ�અાે માટે સરળ ભાષામાં તૈયાર કરવામાં અા�ું છે

દરેક જવાબમાં ટેબલ, ડાયા1ામ અને મેમરી ટ: ીq શામેલ છે

કાેડ �લાેq સરળ અને સમજવામા ંસહેલા રાખવામાં અા�ા છે

શ� મયા>દાનું કડક પાલન કરવામાં અા�ું છે
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